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 โครงงานวิศวกรรมน้ีมีวัตถุประสงคเพ่ือวิเคราะหวิธีการใชดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึม

แบบปรับปรุงแลวสําหรับวางแผนขยายระบบสายสงแบบพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคง (An Enhanced 

Differential Evolution Algorithm: EDEA) ซ่ึงในโครงงานนี้ไดทําการวางแผนขยายระบบสายสง      

โดยพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในเคร่ืองกําเนิดไฟฟา ในระบบ Brazilian 46-Bus สําหรับการออกแบบ

โปรแกรมโดยการใช  EDEA ซึ่ง เปนวิธีการที่ เหมาะสมที่สุด โดยตั้ งคาพารามิเตอรของคาคงที่        

การครอสโอเวอร (CR ) และคาตัวประกอบการมิวเตช่ัน ( F ) จากผลการทดลองพบวา EDEA              

มีประสิทธิภาพ ในการแกไขปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงโดยมีเสถียรภาพและความนาเช่ือถอืของ

การคํานวณสูง 
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Abstract 

 

This engineering project presents an Enhanced Differential Evolution Algorithm 

(EDEA) application to Transmission Expansion Planning (TEP) with security constraint 

consideration. In this work, the TEP problem with N-1 sucurity constraint of generation is 

considered using the Brazilian 46-Bus system. For the programming design, a probability 

method has been applied the proposed EDEA optimization programming to set 

parameter values of crossover (CR ) and mutation factor ( F ). From obtained results,     

the EDEA has good performance to solve the proposed TEP problem as shown high 

stability and reliability of computation. 
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รายการสัญลักษณ(ตอ) 

 

สัญลักษณ คําอธิบาย 

F  ตัวประกอบการมิวเตช่ัน 

ijf  การไหลของกําลังไฟฟาสุทธิในกิง่จากบัส i และบัส j  

max
ijf  การไหลของกําลังไฟฟาสูงสดุในก่ิงจากบัส i และบัส j  

g เวกเตอรการผลิตกําลงัไฟฟาจริงในโรงงานไฟฟาที่มีอยู 

max
ig  กําลังการผลติไฟฟาจริงสงูสดุที่โนด i 

min
ig  กําลังการผลติไฟฟาจริงต่ําสุดทีโ่นด i 

NP  จํานวนประชากร 

ijn  จํานวนวงจรที่เพิม่เขาไปในกิง่จากบัส i  และบัส j  

0
ijn  จํานวนวงจรเดิมในกิง่จากบัส i และบัส j  

max
ijn  จํานวนวงจรสูงสุดทีส่ามารถเพ่ิมเขาในกิ่งจากบสั i และบัส j  

P  เวกเตอรประชากร 

iP  กําลังไฟฟาที่บสั i  

ijP  กําลังไฟฟาจริงที่ไหลจากบสั i และบัส j  



ญ 

 

รายการสัญลักษณ(ตอ) 

 

สัญลักษณ คําอธิบาย 

1T  ตัวบงช้ีการเปลีย่นแปลงคาพารามิเตอร F  

2T  ตัวบงช้ีการเปลีย่นแปลงคาพารามิเตอร CR  

iU  เวกเตอรทดลอง 

v  คาการลงทุนระบบสายสง 

iV  มิวเตนทเวกเตอร 

bestX  เวกเตอรทีด่ีทีส่ดุ 

iX  เวกเตอรปจจบุนั 

1 2 3 4, , ,r r r rX X XX  เวกเตอรวิธีปจจบุัน 

ijX  คารีแอกแตนซของกิ่งจากบสั i ไปบสั j  

max
jX  คาสงูสดุของพารามิเตอร t hj  

min
jX  คาต่ําสดุของพารามิเตอร t hj  

( 0)
,
G

j iX   คาเร่ิมตนของพารามิเตอร t hj ของเวกเตอรอสิระ thi  

 



 
 

ประมวลคํายอ 

 

คํายอ คําอธิบาย 

ACSA วิธีอัลกอริธึมในการคนหาแบบอาณานคิมมด 

DC ไฟฟากระแสตรง 

DEA วิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอลักอริธึม 

EDEA วิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอลักอริธึมแบบปรับปรุงแลว 

SaDEA วิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอลักอริธึมแบบปรับตัวเองได 

TEP,TNEP การวางแผนขยายระบบสายสงกําลังไฟฟา 

 
 

 

 



 

บทท่ี 1 

บทนํา 

 

1.1 ความเปนมาของโครงงาน       

 ปจจัยในการใชชีวิตของมนุษยน้ันมีหลายอยาง อาทิเชน อาหาร เสื้อผาเคร่ืองนุงหม ที่อยูอาศัย 

รวมทั้งยารักษาโรค ซ่ึงทุกอยางที่กลาวมาลวนเปนปจจัยพ้ืนฐานในการใชชีวิตของมนุษย ซึ่งในยุคปจจุบัน 

ปจจัยที่กลาวมาเก่ียวของกับไฟฟาทั้งสิ้น ไฟฟาสามารถผลิตอาหาร เสื้อผา ยา รวมไปถึงที่อยูอาศัย ซ่ึงมี

ไฟฟามาเก่ียวของทั้งหมด ไฟฟาจึงเปนสิ่งที่สําคัญและเปนปจจัยพื้นฐานในการใชชีวิตของมนุษยเพราะทุก

คนมีความตองการในการใชไฟฟาเพื่อใชอํานวยความสะดวกสบาย นอกจากความสะดวกสบายแลวไฟฟา

ยังมีความจําเปนในดานครัวเรือน ดานการเกษตรและดานเศรษฐกิจซ่ึงมีการขยายตัวทางเศรษฐกิจเพ่ิมขึน้

มาก ไฟฟาจึงเปนพลังงานขั้นพ้ืนฐานในการขับเคลื่อนอุปกรณสําคัญตางๆในประเทศ ทั้งระบบจราจร 

เคร่ืองจักรตางๆในโรงงานอุตสหกรรม หางสรรพสินคา โรงงานผลิตสินคาตางๆ รวมไปถึงเคร่ืองใชไฟฟา

หลายชนิดในอาคารธุรกิจตางๆซึ่งสิ่งเหลาน้ีเปนสาเหตุสําคัญที่ทําใหความตองการในการใชไฟฟาของ

มนุษยมีปริมาณเพิ่มมากขึ้น จึงตองมีการขยายระบบสายสงเพิ่มเพ่ือรองรับความตองการและเม่ือมีการ

ขยายสายสงเพ่ิมมากขึ้นตองสอดคลองกับการที่ระบบไฟฟานั้นตองมีความนาเช่ือถือ มีความมั่นคง และ

ระบบตองมีเสถียรภาพ สามารถรองรับการจายโหลดที่เพ่ิมมากขึ้นในอนาคต รวมถึงตองมีราคาในการ

วางแผนระบบสายสงที่เหมาะสม และสิ่งสําคัญคือตองเพียงพอในแตละพ้ืนที่ตองการใชไฟฟา 

 การแกปญหาการวางแผนระบบสายสงโดยการใชวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอลิธึมแบบ

ปรับปรุงแลวสําหรับการวางแผนระบบสายสงโดยพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคงสายสง(An Enhanced 

Differential Evolution Algorithm : EDEA for Transmission Expansion Planning with Security 

Constraint Consideration)ซ่ึงวิธีน้ี พัฒนามาจากวิธี (Differential Evolution Algorithm: DEA ) ซ่ึงมี

จุดบกพรองหลายอยางจึงไดพัฒนามาเปนวิธี EDEA ซึ่งวิธี EDEA แบบพิจารณาเง่ือนไขความมั่นคงน้ีจะ

เปนการสมมุติวา สายหลุดไปหน่ึงเสน หรือ เคร่ืองกําลังเนิดไฟฟาหลุดออกจากระบบเพียง 1 เคร่ืองแลว

นํามาพิจารณาการวางแผนสายสง ซ่ึงโครงงานน้ีไดนําวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับปรุง

แลวมาแกไขปญหาซ่ึงเปนอีกวิธีที่สามารถหาคําตอบไดเหมาะสม เพ่ือนํามาแกปญหาในการขยายระบบ

สายสงไฟฟาอีกทั้งยังเหมาะสมกับผูใชงานทั่วไป 
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1.2 วัตถุประสงคของโครงงาน  

 1.2.1 เพ่ือศึกษาทฤษฏีและขั้นตอนในการแกไขปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงกําลังไฟฟา 

 1.2.2 เพ่ือศึกษาการแกไขปญหาโดยวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมและวิธีดิฟเฟอรเรน

เชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับปรุงแลว 

 1.2.3 เพ่ือศึกษาการใชงานโปรแกรม MATLAB และวิธีการสราง Graphical User Interface 

(GUI) ในโปรแกรม MATLAB  

 1.2.4สามารถนําวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับปรุงแลวไปใชแกไขปญหาการ

วางแผนขยายระบบสายสงกําลังไฟฟาโดยที่พิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงของสายสงไดจริง 

 

1.3  ขอบเขตของโครงงาน 

 1.3.1 นําวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอลิธึมแบบปรับปรุงแลว มาประยุกตใชในการแกไข

ปญหาการวางแผนระบบสายสงโดยพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงดวยการพิจารณาแบบสถิติศาสตร

 1.3.2 โครงงานน้ีจะเปนการแกปญหาการวางแผนระบบสายสงโดยพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคง

ในระบบสายสงBrazilian 46-Bus        

 1.3.3 ในการทําโครงการคร้ังนี้ใชสมการ DC Power Flow ในการตรวจสอบสายสงกําลังไฟฟา 

 

1.4 ประโยชนที่คาดวาจะไดรับ        

  1.4.1 ไดรับความรูเกี่ยวกับการวางแผนระบบสายสงโดยพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงและวิธีการ

ทํางานของดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอลิธึม       

  1.4.2 สามารถนําความรูจากการเขียนโปรแกรมใน MATLAB มาประยุกตใชในการจําลองการ

แกไขปญหาในการคํานวณตางๆได         
  1.4.3 สามารถนําวิธีการทํางานของดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอลิธึมมาประยุกตใชในการ

แกปญหาการวางแผนระบบสายสงโดยพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคงได 

 

 
 



 
 

บทท่ี 2 

ทฤษฎีท่ีเก่ียวของ 

 

2.1 การวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟา (Transmission Expansion Planning: TEP)  

 โดยทั่วไปน้ันการวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟามีวัตถุประสงคเพ่ือเพิ่มจํานวนของสายสงที่จะ

ทําใหระบบน้ันมีประสิทธิภาพมากขึ้นและเพียงพอตอความตองการในการใชไฟฟาในอนาคตดังน้ันตองมี

การดูแลวางแผน ควบคุมระบบไฟฟาใหมีประสิทธิภาพจึงจําเปนที่จะตองมีการกําหนดสมรรถนะ 

ระยะเวลาตําแหนงที่แนนอนชนิดและประเภทของอุปกรณอยางละเอียดอีกทั้งยังรวมถึงอัตราการไหลของ

กําลังไฟฟาอัตราการผลิตของกําลังไฟฟาที่จะตองเพียงพอตอความตองการที่เพ่ิมมากขึ้นและที่สําคัญ

จะตองคํานึงถึงคาใชจายของระบบที่ตองเหมาะสมและเน่ืองจากลักษณะของปญหาน้ันมีความยุงยาก

ซับซอนและไมเปนเชิงเสนจึงกลายเปนความทาทายสําคัญที่จะเพ่ิมประสิทธิภาพของระบบไฟฟาในการ

วางแผนขยายระบบสายสงไฟฟาน้ันสามารถแบงออกไดเปน 2 วิธีคือแบบสถิตยศาสตร (Static TEP) และ

แบบพลศาสตร (Dynamic TEP)   

 แบบสถิตยศาสตร (Static TEP) จะเปนการวางแผนแบบการคิดตั้งแตตนจนจบ

เปนชวงเวลาเดียวเทานั้นเพ่ือลดความยุงยากซับซอนในการวางแผน และทําใหทราบถึงคาการลงทุนที่

สามารถคํานวณเสร็จตั้งแตเร่ิมตนวางแผนงาน 

 แบบพลศาสตร (Dynamic TEP) จะเปนการวางแผนแบบแบงเวลาคิดออกเปน

ชวงๆโดยวิธีน้ีมีการแยกคิดคาการลงทุนในแตละชวงออกเปนสวนๆดังน้ันวิธีนี้จึงจะมีความซับซอนกวา

วิธีการคํานวณแบบสถิตยศาสตรแตขอดีคือสามารถตรวจสอบความคุมทุนในแตละชวงเวลาวาในชวงเวลา

น้ันมีการเสื่อมสภาพของสายสงหรืออุปกรณในการสงไฟฟาชํารุดหรือไมวิธีนี้จึงมีความละเอียดกวาวิธีการ

คํานวณแบบสถิตยศาสตร 

 ในสวนของโครงงานวิศวกรรมน้ีใชการวางแผนระบบสายสงกําลังไฟฟาโดยพิจารณาเงื่อนไขความ

ม่ันคงสายสงชนิด N-1ดวยวิธีการคํานวณแบบสถิติศาสตร (Static TEP)  

2.1.1 N-1 SecurityConstraint        

  ในปจจุบันพลังงานไฟฟามีความสําคัญในการดําเนินชีวิตและการพัฒนาประเทศ

โดยเฉพาะอยางยิ่งในดานอุตสาหกรรมเพราะความตองการพลังงานไฟฟาน้ันมีการขยายตัวมากขึ้นใน

ขณะที่การเกิดความผิดปกติในระบบไฟฟาน้ันสงผลทําใหเกิดเสียหายตออุปกรณไฟฟาและระบบของ

อุตสาหกรรมซึ่งความผิดปกติที่เกิดขึ้นนั้นเปน ปญหาที่เก่ียวของกับการวางแผนระบบขยายสายสงไฟฟา

(Transmission Expansion Planning: TEP) ซ่ึงมีเงื่อนไขมากมายหลากหลายกรณีที่สามารถนํามา

วิเคราะหและพิจารณาเพ่ือหาวิธีการและเคร่ืองมือที่เหมาะสมในการแกปญหาเหลานั้นซ่ึงหนึ่งในเง่ือนไข
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ของการวางแผนขยายระบบสายสงที่ถูกนํามาพิจารณาบอยคร้ัง คือ การวางแผนขยายระบบสายสงโดย

พิจารณาเงื่อนไขความม่ันคงสายสงชนิด N-1 (Transmission Expansion Planning: TEP with N-1 

Security)เปนการพิจารณาเงื่อนไขที่เกิดขึ้นกับการวางแผนขยายระบบสายสงโดยอางอิงจากการ

สมมติฐานที่วาถาระบบสายสงที่สรางขึ้นจากการวางแผนขยายระบบสายสงในอนาคตเกิดอุบัติเหตุทีท่าํให 

เคร่ืองกําเนิดไฟฟา หรือสายสงหายไปจากระบบ อยางใดอยางหน่ึงเพียง 1 จํานวนเทานั้นระบบจะ

สามารถทํางานไดอยางปกติและไมเกิดปญหากับการจายกําลังไฟฟาใหกับโหลดในระบบไดหรือไมดังน้ัน

การพิจารณาเงื่อนไขนี่เปนสิ่งที่ไมควรมองขาม สําหรับการนํามาพิจารณาในการวางแผนระบบสายสง 

 2.1.2 การไหลของไฟฟากระแสตรง (DC Power Flow)  

  โดยทั่วไปแลวการวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟาแบบที่นิยมใชกันอยางแพรหลายก็คอื

วิธีการไหลของกําลังไฟฟากระแสตรงซึ่งสูตรการคํานวณน้ีสามารถดัดแปลงไดจากสูตรการคํานวณการไหล

ของไฟฟากระแสสลับไดดังสมการตอไปน้ี  

 

 

   
1

cos sin
N

i i j ij i j ij i j
j

P V V G B   


            (2.1) 

 

 

      
1

sin cos
N

i i j ij i j ij i j
j

Q V V G B   


            (2.2) 

 

  

โดยที ่ ,i iP Q   คอื กําลงัไฟฟาจริงและกําลังไฟฟาเสมอืนของบัส i  ตามลําดบั  

 ,i iV    คอื คาขนาดแรงดันและมุมเฟสแรงดันไฟฟาของบสั i ตามลําดับ  

 ,j jV    คอื คาขนาดแรงดันและมุมเฟสแรงดันไฟฟาของบสั j  ตามลําดับ 

 ijG   คอื สวนจริงของแอดมดิแตนทเมทริกซจากบัส i ถงึบสั j  

 ijB   คอื สวนจินตภาพของแอดมิดแตนทเมทริกซจากบัส i ถงึบสั j  

 N   คอื จํานวนบสัทัง้หมดในระบบ 

 โดยการแปลงสมการการไหลของกําลังไฟฟากระแสสลับเปนสมการการไหลของกําลังไฟฟา

กระแสตรงจะพิจารณาตามสมมติฐานดังน้ีขนาดแรงดันไฟฟา | | 1 .iV pu ทุกคาของบัส iและคิดคาแตคา

ซัสเซปแตนซในการไหลของกําลังไฟฟากระแสตรง ไมคิดคาคอนดักแตนต และสําหรับบางคาในสมการ

ของการไหลของกําลังไฟฟากระแสสลับน้ันสามารถประมาณคาไดดังตอไปนี้ 
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   sin ( )i j i j      และ  cos 1i j           (2.3) 

 

 

จากสมการขางตนสามารถดดัแปลงไดสมการใหมดังนี ้

   

 

    
1

    ;      1,
N

i ij i j
j

P B i N 


               (2.4)  

 

 

โดยที ่ ijB  คอื ซัสเซปแตนซของสายสงระหวางบัส i กับบัส j  

 2.1.3 ฟงกชันวตัถปุระสงค 

  ในการวางแผนขยายระบบสายสงกําลังไฟฟามีวัตถุประสงคเพื่อ ลดคาใชจายในการ

ลงทุนและขณะเดียวกันจะตองสามารถตอบสนองตอการใชงานและขอจํากัดตางๆทางเศรษฐกิจได 

 

 

    
1 1

min   ij ij
i j

v c n
 

             (2.5)  

 

 

โดยที ่ v  คอื คาการลงทุนในการวางแผนสายสง 

 ijc  
คอื คาใชจายของการสรางสายบสั i  ถงึบสั j  

 ijn  
คอื จํานวนสายสงบสั i  ถงึบสั j  ที่เพ่ิมเขาไป 

 2.1.4 ขอจํากดัของปญหา 

  การเพ่ิมจํานวนของสายสงกําลังไฟฟาในระบบตองคํานึงถึงเงื่อนไขทางไฟฟาและอปุกรณ

ตางๆซ่ึงจะแบงไดดังนี้ 

  2.1.4.1 ขอจํากดัในดานความสมดุลการไหลของกําลงัไฟฟาในโนด 

   การอนุรักษพลงังานในแตละโนดแสดงตามสมการน้ี 

  

 

     g d B           (2.6)  
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โดยที ่ g คอื เวกเตอรเคร่ืองกําเนิดไฟฟากําลงัไฟฟาจริงทีโ่รงไฟฟาผลติได 

 d  คอื เวกเตอรโหลดความตองการกําลงัไฟฟาทีต่ออยูกับโนดในระบบทั้งหมด 

 B  คอื เมตริกซซสัเซบแตนซของสายสงทัง้หมดในระบบรวมถึงสายสงที่เพ่ิมเขามาใหม 

   คอื เวกเตอรมุมเฟสของแรงดันบัส 

  2.1.4.2 ขอจํากดัในการไหลของกําลังไฟฟาในสายสง 

   ความไมสมดุลของการไหลกําลังไฟฟาในสายสงถูกพิจารณาเพ่ือจํากัดการไหล

ของกําลังไฟฟาในแตละเสนไมใหเกินกําลังไฟฟาสูงสุดตามสมการน้ี 

 

 

     0 max
ij ij ij ijf n n f           (2.7)  

 

 

โดยสมการที ่(2.7) สามารถคํานวณไดจากสมการ 

 

 

     
0
ij ij

ij i j
ij

n n
f

x
 


           (2.8)  

 

 

โดยที ่ ijf  คอื การไหลของกําลงัไฟฟาทัง้หมดที่ไหลในกิ่งบัส i ถงึบสั j  

 max
ijf  คอื การไหลของกําลงัไฟฟาสูงสุดในกิ่งบัส i ถงึบสั j  

 ijn  คอื จํานวนวงจรทีเ่พ่ิมเขาไปในก่ิงบสั i  ถงึบสั j  

 0
ijn  คอื จํานวนวงจรเดมิในกิ่งบัส i ถงึบสั j  

 ijx  คอื คารีแอกแตนทของกิ่งบสั i ถึงบสั j  

 ,i j   
คอื คามุมเฟสของแรงดันที่บัส i  และที่บัส j  ตามลําดบั 

  2.1.4.3 ขอจํากดัในดานการผลติกําลังไฟฟา 

   ขอจํากัดดานการผลิตของเคร่ืองกําเนิดไฟฟาก็เปนอกีปญหาของการขยายระบบ

สายสงกําลงัไฟฟาซึง่แสดงไดดังสมการนี้ 

 

 

    min max
i i ig g g          (2.10)  
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โดยที ่ ig  คอื กําลงัการผลติไฟฟาจริงที่โนด i 

 min
ig  คอื กําลงัการผลติไฟฟาต่ําสดุที่โนด i 

 max
ig  คอื กําลงัการผลติสงูสดุที่โนด i 

  2.1.4.4 ขอจํากดัดานแนวการวางสาย 

   โดยขอจํากัดน้ีผูวางแผนจะตองรูตําแหนงของวงจรใหมที่แนนอนเพ่ือจะไดรู

ขอจํากัดในการวางแผนและรูขอจํากัดของตําแหนงและจํานวนสูงสุดของวงจรใหมที่จะติดตั้งซ่ึงแสดงได

ตามสมการน้ี 

 

 

    0 max
ij ijn n           (2.11)  

 

 

โดยที ่ ijn  คอื จํานวนวงจรทีเ่พ่ิมเขาไปในก่ิงบัส i ถงึบสั j  

 max
ijn  คอื จํานวนวงจรสูงสุดที่สามารถเพ่ิมเขาไปในก่ิงบสั i  ถึงบสั j  

  2.1.4.5 ขอจํากดัดานมุมเฟสของแรงดันบัส 

   ขนาดของแรงดันบัสไมถือเปนปจจัยในการวิเคราะหการไหลของกําลังไฟฟา

กระแสตรงในการวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟาแตวามุมเฟสของแรงดันน้ันนับเปนเงื่อนไขของการ

ขยายระบบของสายสงและมุมเฟสที่คํานวณได ( )cal
ij ควรมีคานอยกวาคามมุเฟสสงูสดุทีกํ่าหนดไว( )max

ij

ซ่ึงแสดงไดตามสมการนี้ 

 

 

    cal max
ij ij           (2.12)  

 

 

 

2.2 ดิฟเฟอรเรนชียลอิโวลูชั่นอลักอริธึม (Differential Evolution Algorithm: DEA)  

 ในปค.ศ. 1995 สตอรนและไพรซไดคิดคนวิธีการดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูชันอัลกอริธึม (DEA)   

โดยพวกเขายังพัฒนา DEA ใหมีประสิทธิภาพการทํางานที่เช่ือถือไดและสามารถใชงานไดหลากหลาย

ยิ่งขึ้นในการหาคาที่เหมาะสมของวิธีการ DEA ใชการสุมคานอยกวาและเลือกที่มากกวาในการแกปญหา

เม่ือเทียบกับวิธีเชิงวิวัฒนาการแบบดั้งเดิม (Conventional Evolution Algorithm)  
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 2.2.1 หลักการพ้ืนฐานของดิฟเฟอรเรนชียลอิโวลูชัน่อลักอริธึม 

  ดิฟเฟอรเรนเซียลอิโวลูชันอัลกอริธึมเปนวิธีการแกไขปญหาแบบขนานโดยที่ทุกเจนเนอ

เรช่ัน G ในระหวางการแกปญหา DEA กําหนดใหประชากร ( )  GP และมีขนาดประชากรคือ pN  

 

 

   ( ) ( ) ( ) ( )
1 , , , ,

P

G G G G
i NP X X X            (2.13) 

 

 

โดยที่ iX แตละตัวจะเปนเวกเตอรในมติิ D ดังสมการน้ี 

 

 

         
1, , ,, , , ,         1, ,      ;    1, ,;G G G G

i i j i D i PX x x x i N j D             (2.14) 

 

 

 2.2.2 กระบวนการทํางานของดิฟเฟอรเรนชียลอิโวลูช่ันอลักอริธึม 

  กระบวนการทํางาน DEA จะประกอบดวย 4 ขั้นตอนคือการกําหนดคาเร่ิมตน         

การมิวเตชันการครอสโอเวอรและการคัดเลือกเพ่ือใหไดประชากรในรุนถัดไป ( 1)( )GP  จากการพิจารณา

ขอมูลในประชากรรุนกอนหนานั้น ( )( )GP ที่มีคาเหมาะสมมากยิ่งขึ้นในการนําไปใช    

  2.2.2.1 การกําหนดคาเร่ิมตน (Initialization)  

   ขั้นตอนแรกของการ DEA จะสมมติคา iX เร่ิมตนกอนโดยที่จะสุมเลือกคา

สมาชิก iX และตองอยูในชวงที่กําหนดไวโดยขอบเขตลางและขอบเขตบน   min
jx และ  max

jx ตามลําดับ   

แสดงตามสมการดังน้ี 

 

 
     0

, 0,1 .    ;    1, ,    ;    1, ,G min max min
j i j j j j Px x rand x x i N j D            (2.15)  

 

 

โดยที ่ ( 0)
,
G

j ix 

  คอื คาเร่ิมตนของตัวแปร     thj ในเวกเตอรอสิระ     thi  

 min
jx  คอื คาต่ําสดุของตัวแปร     thj  

 max
jx  คอื คาสูงสุดของตัวแปร     thj  

 ซ่ึงคาที่ทําการสมมุติไดจะถกูเก็บไวเพ่ือนําไปใชในขั้นตอนตอๆ ไป 
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  2.2.2.2 การมิวเตช่ัน (Mutation)  

   ขั้นตอนที่สองการมิวเตช่ันจะนําคา iX ที่ไดจากขั้นตอนกอนหนานี้มาทําการ

ดัดแปลงเพื่อใหไดเวกเตอร ( )G
iV ที่มีคาเหมาะสมโดยวิธีการมิวเตช่ันจะมี 10 แบบดังตอไปน้ี 

  แบบที ่1 วิธีแรกน้ีคาเวกเตอรจะถูกเปลีย่นโดยสมการทีแ่สดงดงัตอไปน้ี 

 

 
        2 3      ;      1, ,G G G G

i best r r PV X F X X i N          (2.16) 

 

 

  แบบที่ 2 วิธีน้ีจะทํางานคลายกับวิธีแรกแตตางกันที่วิธีน้ีจะทํางานโดยเวกเตอรสมาชิก 

จะถูกสุมเลือกมา ( )
1
G

rX การคํานวณแสดงไดดังสมการน้ี 

 

 
        1 2 3      ;      1, ,G G G G

i r r r PV X F X X i N          (2.17)  

 

 

  แบบที่ 3 วิธีน้ีจะดัดแปลงเวกเตอรและใชความตางของเวกเตอรที่ดีที่สุดกับเวกเตอร

สมาชิกที่สุมเลือกมาดังสมการน้ี 

 

 
             1 2      ;      1, ,G G G G G G

i i best i r r PV X X X F X X i N            (2.18)  

 

 

  แบบที่ 4 วิธีน้ีจะทําการดัดแปลงเวกเตอรโดยใชเวกเตอรที่ตางกันสองเวกเตอรโดยสุม

เลือกสมาชิกมาแสดงดังสมการน้ี 

 

 
            1 2 3 4      ;      1, ,G G G G G G

i best r r r r PV X F X X X X i N            (2.19)  
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  แบบที่ 5 วิธีน้ีจะทํางานคลายกับแบบที่ 4 แตแตกตางกันตรงที่จะแทนคาที่ดีที่สุดดวย

เวกเตอรสมาชิกที่สุมเลือกมาแสดงดังสมการน้ี 

 

 
            5 1 2 3 4      ;      1, ,G G G G G G

i r r r r r PV X F X X X X i N            (2.20)  

 

 

  แบบที่ 6 วิธีน้ีจะทํางานคลายกับแบบที่ 1 แตตางกันที่วิธีน้ีคาเวกเตอรที่ดัดแปลงจะถูก

แทนดวยเวกเตอรที่สุมเลือกมาเปนคาเวกเตอรสมาชิกที่ดีที่สุดแสดงไดดังสมการตอไปน้ี 

 

 
            1 2      ;      1, ,G G G G G G

i best best i r r PV X F X X X X i N            (2.21)  

 

 

  แบบที่ 7 วิธีน้ีมีหลักการคิดที่คลายแบบที่ 4 แตจะใชเวกเตอร 3 เวกเตอรที่ตางกัน     

มาทําการดัดแปลงแสดงดังสมการนี้ 

 

 
            1 2     ;      1, ,G G G G G G

i best best i r r PV X F X X X X i N            (2.22)  

 

 

  แบบที่ 8 วิธีน้ีจะคลายกับแบบที่ 3 แตตางกันตรงที่จะไมคิดบนฐานของเวกเตอรสมาชิก

ที่ดีที่สุดแตจะคิดบนฐานของเวกเตอรตัวที่ถูกดัดแปลงแสดงดังสมการน้ี 

 

 
             1 2     ;      1, ,G G G G G G

i best best i r r PV X X X F X X i N            (2.23)  

 

 

  แบบที่ 9 วิธีน้ีจะคลายกับแบบที่ 5 แตจะตางกันที่แบบที่ 9 น้ีจะใชคาจากการสุม

เวกเตอรเทาน้ันแสดงดังสมการนี้ 
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            1 2     ;      1, ,G G G G G G

i best best i r r PV X F X X X X i N            (2.24) 

 

 

  แบบที่ 10 วิธีน้ีจะทํางานคลายกับแบบที่ 6 แตจะแทน ( )G
iX ดวย ( 1)G

iX  จากเจนเนอ

เรช่ันกอนหนาน้ีแสดงดังสมการน้ี 

 

 

                  
        1     ;      1, ,G G G G

i best best best PV X F X X i N                   (2.25) 

     

        

โดยที ่ i  คอื คา1, , pN         

 F   คอื คาสดัสวนคงทีข่องการมิวเตช่ัน เปนคาคงทีอ่ยูในชวง[0,1]   

 1  2   3r r r  คอื คาที่สุมไดซึ่งตองอยูในชวง [1, , ]pN โดยที่ 1   2   3r r r i     

    คอื คาสดัสวนลดทอนเพ่ือควบคุม โดยสวนใหญจะกําหนดใหคาเทากับ F  

 
 G
bestX   คอื คาทีด่ีทีส่ดุในประชากรรุนปจจบุัน    

  1G
bestX    คอื คาทีด่ีทีส่ดุของประชากรรุนกอนหนา     

  2.2.2.3 การครอสโอเวอร (Crossover)  

   ในขั้นตอนการครอสโอเวอรจะชวยในการเพ่ิมคาเวกเตอรและทําใหเวกเตอรมี

ความหลากหลายมากขึ้นโดยการสรางเวกเตอรทดลอง ( )( )G
iU จากการผสมกันระหวางเวกเตอรที่ไดจาก

การมิวเตช่ัน ( )( )G
iV กับเวกเตอรเปาหมาย ( ) )( G

bestX โดยใชหลักความนาจะเปนชวยในการกระจายคาดัง

สมการนี้ 

 

 

 ( )
,( ) ( )

, ( )
,

      0,1       
     

    

G
j i jG G

i j i G
j i

v if rand CR or j s
U u

x otherwise
   


       (2.26) 

 

 

โดยที ่ CR  คอื คาความนาจะเปนของการครอสโอเวอรซึ่งเปนคาคงทีท่ีก่ําหนดขึ้นมาโดยอยู 

       ในชวง[0,1]  

  jrand  คอื คาที่ไดจากการสุมในชวง[0,1]  

 s  คอื คาที่ไดจากการสุมในชวง[1, , ]D  
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  2.2.2.4 การคัดเลอืก (Selection)  

   ขั้นตอนสุดทายคือการคัดเลือกโดยจะนําคาเวกเตอรที่ไดจากขั้นตอนขางตนมา

คัดเลือกเพ่ือนําไปเปนประชากรในรุนถัดไปซึ่งจะทาการเปรียบเทียบกันระหวางเวกเตอรทดลอง ( )( )G
iU

กับเวกเตอรเปาหมาย ( )( )G
iX เพ่ือจะไดคาที่ดีที่สุดตามสมการดังนี้ 

 

 

                 

     ( )
( 1)

( )

      
      

  

G GG
i i iG

i G
i oth

U if f U f X

erwise
X

X


  


               (2.27) 

 

 

 2.2.3 ข้ันตอนการใชงานดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึม 

  การทํางานของวิธีการ DEA จะเร่ิมตนโดยการกําหนดคาตัวแปรควบคุมตางของ DEA  

ซ่ึงประกอบดวยขนาดจํานวนประชากร ( )pN ตัวประกอบการมิวเตช่ัน ( )F และคาคงที่การครอสโอเวอร

( )CR จากน้ันก็ทาตามกระบวนการ 4 ขั้นตอนในวิธืการ DEA คือการกําหนดคาเร่ิมตนการมิวเตช่ัน

การครอสโอเวอรและการคัดเลือกโดยที่จะคํานวณวนรอบทางานไปเร่ือยๆจนกวาจะไดคําตอบที่ดีที่สุดจึง

จะหยุดการคํานวณขั้นตอนการทํางานมีรายละเอียดดังตอไปนี้ 

 ขั้นตอนที ่1 ทําการรับคาตัวแปรควบคุมตางๆไดแก  F  CR Npและ D  

 ขั้นตอนที ่2  กําหนดคาประชากรเร่ิมตนเปนเวกเตอรขนาด D จํานวน Np เวกเตอร 

 ขั้นตอนที ่3  เลอืกเวกเตอรเปาหมาย (  )i และสุมเลอืกคาเวกเตอร ( )r ตามจาํนวนประชากร 

 ขั้นตอนที ่4  ทําการหาคา ( )  G
iV ตามเงือ่นไขตางๆและทําการมิวเตช่ัน 

 ขั้นตอนที ่5  ทําการหาคาเวกเตอรในการทดลอง ( )  G
iU และทําการครอสโอเวอร 

 ขั้นตอนที ่6  ทําการคดัเลอืกจากการเทยีบกับเวกเตอรทดลองเพ่ือหาคาประชากรรุนใหม 

ขั้นตอนที ่7  นําคาประชากรที่ไดไปคํานวณซํ้าจนกวาจะไดคาที่เหมาะสมตั้งแตขั้นตอนที3่-7

 แสดงไดดงัรูปตอไปน้ี 
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รูปที ่2.1 แผนผงัการทํางานของดฟิเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอลักอริธึม 

 

 

 

 

เร่ิมการทํางาน 

สมมตคิาเร่ิมตนตางๆของ

ประชากรܲ(ீ) 

เร่ิมกระบวนการ มิวเตช่ัน 

ครอสโอเวอร และการคัดเลอืก 

คํานวณและประเมินคาความ

เหมาะสมของประชากร 

ไดคาประชากรรุนใหม 

เหมาะสมหรือไม 

ประชากรรุนใหม ( 1)  GP   

จบการทํางาน 

ไมเหมาะสม 

เหมาะสม 
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2.2.4 ความแตกตางระหวาง Conventional DEA กับ Enhanced DEA (EDEA)  

  ในการทํางานของ DEA1รอบการทํางานผูใชจําเปนตองกําหนดคา  CR และ  F ที่จะใชใน

การคํานวณในทุกๆขั้นตอนตลอดการทํางานแตสําหรับวิธี EDEA จะสามารถปรับเปลี่ยนและกําหนดคา 

 F และ  CR ไดเองทําใหสะดวกในการใชงานมากยิ่งขึ้น 

 

2.3 ทบทวนวรรณกรรมในงานที่เก่ียวของ 

 2.3.1 นายปรัชญาเลาชูและนายธัญบูรณบุญศรีภาควิชาวิศวกรรมศาสตรสาขาวิศวกรรมไฟฟา

มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒไดศึกษาเร่ืองการใชวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับตัวเอง

ไดสําหรับวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟาโดยพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงสายสงชนิดN-1 ซ่ึงไดนําวิธี 

DEA และSaDEAมาใชในการแกไขปญหาและเปรียบเทียบกันและนอกจากน้ันยังไดมีการพิจารณาเงื่อนไข

ความม่ันคงของสายสงชนิด N-1 โดยไดมีการทดลองโดยการปลดสายสงออกจํานวน 1 สายจากทั้งหมด

และไดทําการทดลองทําการสุมปลดคร้ังละ 1 สายจํานวน 2 รอบ 

 2.3.2 นายเฉลิมพลฤทธ์ิงามและนายธีรวิชญฝูงดีภาควิชาวิศวกรรมศาสตรสาขาวิศวกรรมไฟฟา

มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒไดทําการศึกษาเร่ืองการแกปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงแบบ

พิจารณาการสูญเสียโดยใชวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับตัวเองไดโดยออกแบบ

อัลกอริธึมแบบปรับตัวเองไดและยังนําวิธีความนาจะเปนมาใชในการแกปญหา และใชระบบในการทดสอบ

การวางแผนขยายระบบสายสงดวยกัน 2 ระบบไดแกระบบGarver 6-Bus และ IEEE 25-Bus มาใชในการ

คาความสูญเสียและคาการลงทุนซ่ึงผลการทดลองที่ไดคือมีคาการลงทุนและคาความสูญเสียนอยกวาเม่ือ

นําไปเปรียบเทียบกับวิธี Artificial Neural Network (ANN), Genetic Algorithm (GA), และTabu 

search (TS)  

 2.3.3 นายณัฐจักรโฉมสิริเดชานันทและนายอัษฎางคแกวมุกดาภาควิชาวิศวกรรมศาสตรสาขา

วิศวกรรมไฟฟามหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒไดทําการศึกษาเร่ืองการแกปญหาการวางแผนขยายระบบ

สายสงโดยใชใชวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับตัวเองไดโดยจะการออกแบบอลักอริธึเพ่ือ

แกปญหาในการวางแผนขยายระบบสายสงโดยใชวิ ธีการความนาจะเปนมาใชในการปรับเปลี่ยน

คาพารามิเตอรและมีการใชปญหาเชิงตัวเลขของเบนชมารคมาใชปรับคาของพารามิเตอร F และ CR   

และนําไปแกปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงทั้งหมด 3 ระบบคือGarver 6-Bus,IEEE 25-Bus    

และ Brazilian 46-Bus ซึ่งผลการทดลองคือวิธีใชความนาจะเปนในการเปลี่ยนคาพารามิเตอรโดยใชชวง

คาพารามิเตอร Mutation Factor (F) = [0.4,1] และ Crossover Constant (CR) = [0.8,1] สามารถ

แกปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงไดดีที่สุด       
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2.3.4 นายเจษฎากร ฤทธิ์ รักษา และนายนคร ทานให ภาควิชาวิศวกรรมศาสตรสาขา

วิศวกรรมไฟฟามหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ ไดทําการศึกษาเร่ืองการใชวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ัน

อัลกอริธึมแบบปรับปรุงแลวสําหรับวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟาโดยพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงซึง่ได

นําวิธ ีSaDEAและวิธี EDEA มาใชในการแกไขปญหาและนําคาที่ไดมาเปรียบเทียบกันโดยที่จะพิจารณา

เง่ือนไขความม่ันคงซ่ึงจะทําโดยการสุมปลดสายสงออกจํานวน 1 สายจากทั้งหมดแลวดูผลที่ไดจากการ

พิจารณาโดยการทดลองนี้ทดลองกับระบบGarver 6-Bus,IEEE 25-Busซึงผลการทดลองที่ไดคือการใชวิธี

EDEAนั้นทําใหระบบมีเสถียรภาพสูงกวาSaDEAแต SaDEAน้ันมีคาการลงทุนที่ต่ํากวาEDEA  

 2.3.5 ดร.ปริญญาสงวนสัตยไดเขียหนังสือคูมือ MATLAB ฉบับสมบูรณเลมน้ีเพ่ือตองการใหผู

ศึกษานั้นไดเรียนรูการใชงาน MATLAB ที่เปนโปรแกรมดานการคํานวณที่ไดรับความนิยมสูงสุดในวงการ

การศึกษาและวิจัยโดยเร่ิมตั้งแตพื้นฐานทางคณิตศาสตรและเขียนโปรแกรมที่ควรทราบแลวจึงเขาสูการ

ประยุกตใชงานในรูปแบบตางๆอีกทั้งมีการสราง GUI การแสดงผลดวยกราฟการเขียนไลบรารีเพ่ือใชงาน

ในภาษาโปรแกรมอื่นๆและการประมวลผลขั้นสูงทั้งการประมวลผลแบบกระจายและแบบขนาน 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

บทท่ี 3 

วิธีการดําเนินงาน 

 

3.1 การออกแบบดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับตัวเองไดและข้ันตอนการ

ทํางานของดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับตัวเองไดโดยใชวิธีความนาจะเปน 

 การออกแบบดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับตัวเองได (SaDEA) จําเปนตองมีการ

ปรับคาพารามิเตอรตัวควบคุมดวยกัน 2 ตัวคือ ตัวประกอบการมิวเตช่ัน ( F ) และคาคงที่ครอสโอเวอร    

(CR ) ซ่ึงในสวนของการออกแบบโปรแกรม SaDEA จะใชวิธีความนาจะเปนในการพิจารณาโดยสมการที่

นํามาใชในการคํานวณคือสมการวิธีการมิวเตช่ันแบบที่ 8 ของกระบวนการ DEA และสําหรับกํารทดสอบ 

DEA ที่ใชในการคํานวณจะตองกําหนดคาพารามิเตอรตางๆไวดังตอไปน้ี    

 จํานวนรอบสูงสุดที่ใชในกํารรันโปรแกรม = 2000, minF = 0.4, maxF  =1, minCR  = 0.8, 

maxCR  = 1 ทําการแสดงคาทุกๆ 10 รอบการคํานวณเม่ือคาที่ทําการแสดงไมเปลี่ยนแปลง 200 คร้ัง 

 3.1.1 ข้ันตอนการทํางานของดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูชั่นอัลกอริธึมแบบปรบัตวัเองไดโดยใชวธีิ

ความนาจะเปน 
  ขั้นตอนที่ 1 ทํากํารรับคาพารามิเตอรที่ควบคุมตางๆคือ minF maxF minCR maxCR  

    1     2T T pN และ D  

  ขั้นตอนที่ 2  คํานวณหาคาพารามิเตอร F และCR เร่ิมตนจํานวน pN คาซึ่ง 

    หมายความวาเวกเตอรสมาชิก 1 เวกเตอรนั้นจะมีคาพารามิเตอร F  

    และCR เปนของตัวเองเพ่ือที่จะถูกนําไปใชในการมิวเตช่ันและ 

    ครอสโอเวอรของตัวเอง 

  ขั้นตอนที่ 3  ทําการสมมติคาประชากรเร่ิมตนขึ้นมาโดยเปนเวกเตอรขนาด D  

    จํานวน pN เวกเตอร 

  ขั้นตอนที่ 4  ทําการประเมินคาประชากรที่ถูกสมมติมาจากขั้นตอนที่ 2  

  ขั้นตอนที่ 5  ทําการสรางเวกเตอรมิวเตช่ันขึ้นมาจากประชากรที่มีจํานวน pN  

    เวกเตอร       

  ขั้นตอนที่ 6  ทําการสรํ้างเวกเตอรทดลองขึ้นมาที่ไดจากการทดลองของการ 

    ครอสโอเวอรจํานวน pN เวกเตอร 

  ขั้นตอนที่ 7  ทําการประเมินคาเวกเตอรทดลองที่สรางขึ้น 

  ขั้นตอนที่ 8  ทําการคัดเลือกซ่ึงหาไดจากการเปรียบเทียบคาระหวางประชากรเดิม 

    กับเวกเตอรทดลองที่สรางขึ้น 
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  ขั้นตอนที่ 9  ทําการเปลี่ยนแปลงคาพารามิเตอร F และCR ของแตละตัวซึ่ง 

    หมายความวาใชความนาจะเปนชวยในการตัดสินใจเปลี่ยนแปลง 

    คาพารามิเตอรโดยพารามิเตอร 1   T เปนตัวบงช้ีการเปลี่ยนแปลง 

    คาพารามิเตอร F และพารามิเตอร 2T เปนตัวบงช้ีการเปลี่ยนแปลง 

    คาพารามิเตอรCR ซ่ึงการเปลี่ยนแปลงคาน้ันจะทําการสุม  

    คาพารามิเตอรใหมในชวงที่กําหนดโดยการสุมคาแลวเปรียบเทียบกับ 

    คาพารามิเตอร 1   T หรือ 2T ที่ไดน้ันวาต่ํากวาคาพารามิเตอรหรือไม 

    ถาต่ํากวาจะทําการสุมคาพารามิเตอรควบคุมตัวนั้นๆใหม 

  ขั้นตอนที่ 10 นําประชากรที่ไดมาจากการคัดเลือกแลวมาเปนประชากรในรอบการ 

    คํานวณถัดไป 

  ขั้นตอนที่ 11  ทําซํ้าในขั้นตอนที ่5 จนถึงขั้นตอนที่ 10 ไปจนกวาคาที่ดีที่สุดจะเปน 

    คาที่เหมาะสมหรือจนกวาจะจบรอบการคํานวณที่กําหนดไว 

 ขอควรระวัง กอนจะเร่ิมทํากํารออกแบบคือวิธีน้ีผูออกแบบจะตองกําหนดค่ํา 1   T  และ 2T  และ

ขอบเขตของพํารํามิเตอรเองโดย 1   T  และ 2T  เปนตัวบงช้ีการเปลี่ยนแปลงของพารามิเตอร F และ CR  
ตามลําดับโดยการทํางานของวิธีนี้เปนการสุมคาในชวง [0,1] แลวตรวจสอบวามีคานอยกวา 1   T  หรือ 2T  

หรือไมถาคาที่สมมติไวมีคานอยกวาโปรแกรมจะทําการสมมติคาพารามิเตอรใหมโดยคาพารามิเตอร 1   T  
และ 2T  จะกําหนดใหคาคงที่ไวที่ 0.1          

 โดยมีขั้นตอนการทํางานดังรูป 
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รูปที ่3.1 แผนผงัแสดงการทํางานของดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับตัวเองไดโดยใช 

  วิธีความนาจะเปน 

เจนเนอเรช่ัน G+1 

สุม[0,1]< 1   T  ? 

เร่ิมตน 

กําหนดคา 1   T =0.1 และ 2T =0.1 

สมมติคาประชากร  พารามิเตอร F และ CR 

คํานวณหาคาที่เหมาะสม 

มิวเตช่ัน ครอสโอเวอรและคดัเลอืก 

ไดประชากรใหม 

เหมาะสม 

สุม[0,1]< 2T  

สมมตคิา F ใหม สมมตคิา CR ใหม 

จบการทํางาน 

Yes 

No No 

Yes 

No 

Yes 



19 

 

3.2 การนําดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับปรุงแลวไปใชแกปญหาการ

วางแผนขยายระบบสายสงไฟฟาโดยพิจารณาเง่ือนไขความมั่นคง 

 การที่จะนํา DEA มาใชในการแกปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงนั้นผูออกแบบจะตองทํา

การกําหนดคาพารามิเตอรดังนี้ D  คือคาจํานวนเสนทางในระบบ pN  คือมีคา 10 เทาของ D (10 D)

และคา 1   T , 2T  มีคาเทากับ 0.1 เพ่ือจะไดไมทําใหโปรแกรมมีการเปลี่ยนแปลงคา F และ CR บอย

จนเกินไปซ่ึงจะสงผลใหไมลูเขาหาคําตอบเฉพาะบริเวณ (Local Solution) โดยใชฟงคชันวัตถุประสงค

เปนสมการราคาของการสรางสายสงและทําการเปรียบเทียบเงื่อนไขของการแกปญหาของระบบสายสง

กําลังโดยมีขั้นตอนการทํางานดังน้ี 

 ขั้นตอนที ่1  ทําการรับคาพารามิเตอรทีค่วบคุมตางๆคือ 1     2    min max min max pF F CR C TR T N  

   และ D         

 ขั้นตอนที ่2  ทําการสุมคา F และCR เร่ิมตนมีจํานวนเทากับ pN เพ่ือจะทําใหเวกเตอร 

   สมาชิก 1 เวกเตอรมีคาพารามิเตอร F และCR เปนของตัวเองโดยจะถูก 

   นําไปใชในการมิวเตช่ันและครอสโอเวอรของตัวเอง 

 ขั้นตอนที ่3 กําหนดเงืÉอนไขความมัÉนคงของเครืÉองกําเนิดไฟฟ้า 

 ขั ÊนตอนทีÉ4 ทําการสมมตุจิาํนวนการสรางสายเร่ิมตนขึ้นมาโดยใหเวกเตอรมขีนาด D  

   จํานวน pN เวกเตอร 

ขั้นตอนที ่5 จากขั้นตอนที ่4 นําจํานวนสายเร่ิมตนมาคดิกําลังการไหลของกําลงัไฟฟา

 กระแสตรงจากน้ันนํามาเปรียบเทยีบเงือ่นไขตางๆตามที่ไดกําหนดไวในบทที ่2 

 พรอมทั้งทําการคํานวณราคาในการวางสายสงดวย 

 ขั้นตอนที ่6 ทําการสรางเวกเตอรจาํนวนสายทดลองเปนจาํนวน pN เวกเตอร 

 ขั้นตอนที ่7 ทําการสรางเวกเตอรมิวเตช่ันที่มีขนาด pN เวกเตอรโดยการมิวเตช่ันเวกเตอร 

   จํานวนสาย 

 ขั้นตอนที ่8 ทําการสรางเวกเตอรจาํนวนสายทดลองโดยการครอสโอเวอรเปนจํานวน 

   เวกเตอร 

 ขั้นตอนที ่9 กําหนดเงือ่นไขความมั่นคงของเคร่ืองกําเนิดไฟฟา 

ขั้นตอนที ่10 ใหนําเวกเตอรที่ไดน้ันมาคดิกําลังการไหลของกําลังไฟฟากระแสตรงจากนั้น

 นํามาเปรียบเทยีบเงือ่นไขตางๆตามทีก่ําหนดไวในบทที ่2 พรอมทัง้คํานวณ

 ราคาในการวางสายสงดวย 

ขั้นตอนที ่11 ใหนําเวกเตอรจํานวนสายที่ไดน้ันมาทําการเปรียบเทยีบกับเวกเตอรจาํนวนสาย

 เดมิและตรวจสอบดเูฉพาะเวกเตอรทีผ่านตามเงือ่นไขจากน้ันจึงนําเวกเตอรที่
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 ผานตามเงือ่นไขเปรียบเทยีบราคาการสรางสายสงโดยจะตองเกบ็คาทีต่่ําสดุ

 เอาไว 

 ขั้นตอนที ่12 คาจํานวนสายทีด่ีทีส่ดุจะถูกนําไปใชในการคํานวณรอบถดัไป 

ขั้นตอนที่ 13 ทําซํ้าตั้งแตขั้นตอนที่ 5 ถึงขั้นตอนที่ 12 จนกระทั่งไดคาจํานวนสายที่เหมาะสม

 ที่สุดซ่ึงจะตองไมมีการเปลี่ยนแปลงของคําตอบเปนจํานวน 200 หรือไปจนถึง

 รอบการคํานวณถึง 2,000 รอบโดยมีขั้นตอนการทํางานดังรูป 
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รูปที่ 3.2 แผนผงัขั้นตอนการทํางานเพ่ือแกปญหาการวางแผนการขยายระบบสายสงไฟฟาโดยพจิารณา

เงือ่นไขความม่ันคง 

 

 

 

No 

Yes 

เจนเนอรเรช่ัน  G+1 

เร่ิมตน 

กําหนดคา 1   T =0.1 และ 2T =0.1 

เทยีบสายทีเ่หมาะสม 

ทดสอบกําลงัไฟฟากระแสตรงและเปรียบเทยีบเง่ือนไขตางๆและคดิคาการวางสาย 

สมมุตคิาประชากรเร่ิมตน  และ CR  F

สายที่เหมาะสม 

ทดสอบกําลงัไฟฟากระแสตรงและเปรียบเทยีบเง่ือนไขตางๆและคดิคาการวางสาย 

พิจารณาเงือ่นไขความมั่นคง 

หาจํานวนสายที่เหมาะสมรุน G=0 

มิวเตช่ัน ครอสโอเวอรและคดัเลอืก 

คํานวณถึงรอบ 

จบการทํางาน 
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3.3 ระบบที่ใชพิจารณาการวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟา 

 สําหรับการแกปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงแบบพิจารณาความมั่นคงในโครงงานน้ี      

จะนําโปรแกรมการคํานวณที่สรางขึ้นแลวนั้น มาแกไขปญหาระบบ คือ ระบบ Brazilian 46-Bus        

โดยมีรายละเอียดของแตละระบบดังน้ี 

 3.3.1 ระบบ Brazilian 46-Bus        

  ระบบ Brazilian 46-Bus ประกอบไปดวยบัสเคร่ืองกําเนิดทั้งหมด 11 บัส โดยมีการเพ่ิม

บัสเคร่ืองกําเนิด เขามาใหมในระบบจํานวน 2 บัส คือบัสที่ 28 กับ 31 มีโหลดบัสจํานวน 19 บัส และ    

มีบัสเช่ือมตอทั้งหมด 15 บัส โดยเพ่ิมบัสเช่ือมตอเขามาในระบบจํานวน 9 บัส ไดแกบัสที่ 3, 6, 10, 11, 

15, 25, 29, 30 และ 41  มีสายสงทั้งหมด 79 เสนทาง  โดยสายสงที่จะสรางใหมมี 32 เสนทางมีเคร่ือง

ผลิตกําลังไฟฟาทั้งหมด 11 เคร่ือง เคร่ืองกําเนิดไฟฟาในบัสอางอิงของระบบ 1 เคร่ือง และโหลดทั้งหมด     

19 บัส ดังรูป ก1. 

 

3.4 วิธีการใชงาน Graphical User Interface (GUI) 

 

รูปที ่3.3 แสดงหนาตางโปรแกรม GUI ที่ใช 
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 หมายเลข 1  สวนแสดงกราฟระหวางคาราคาในการวางสายสงกับรอบของการรันโปรแกรม 

 หมายเลข 2  สวนแสดงคาจํานวนสายที่เพ่ิมโดยพิจารณาเง่ือนไขความม่ันคงจากบสั i ไป j  

 หมายเลข 3  ส่วนแสดงคา่กําลงัการผลิตของเครืÉองกําเนิดไฟฟ้า 

 หมายเลข 4  สวนแสดงคาราคาในการวางสาย แสดงจํานวนรอบในการคาํนวณ และแสดง 

   เวลาที่ใชการคํานวณตามลําดบั 

 หมายเลข 5  ปุมกดเลอืกกรณีในการทดสอบสายสงกําลังไฟฟาแบบพิจารณาเง่ือนไขความ 

   ม่ันคงไดแก 

    ปุม Narmal  ในกรณีที่ยังไมคิดเงือ่นไขความมั่นคง 

    ปุม GEN-14 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 14 ออก 

    ปุม GEN-17 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 17 ออก 

    ปุม GEN-19 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

      กําเนิดไฟฟาทีบ่ัส 19 ออก 

    ปุม GEN-27 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บัส 27 ออก 

    ปุม GEN-28 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 28 ออก 

    ปุม GEN-31 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 31 ออก 

    ปุม GEN-32 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 32 ออก 

    ปุม GEN-34 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 34 ออก 

    ปุม GEN-37 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 37 ออก 

    ปุม GEN-39 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 39 ออก 

    ปุม GEN-46 off  ในกรณีพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคงโดยถอดเคร่ือง 

       กําเนิดไฟฟาที่บสั 46 ออก 
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3.5 รายละเอียดของเคร่ืองคํานวณที่ใช 

ตารางที่ 3.1 แสดงรายละเอยีดของเคร่ืองคํานวณที่ใช 

หัวขอ รายละเอยีด 

รุน Acer aspire v3 

หนวยประมวลผล 
Intel® Core i7 -3630QM @2.40GHz with 

Turbo Boost up to 3.40GHz 

ระบบปฎิบตักิาร Window 7 Ultimate 64-bit 

หนวยความจํา 8.00 GB RAM 

โปรแกรมคํานวณ MATLAB R2011a 

 
 
 

mailto:@2.40GHz


 
 

บทท่ี 4 

ผลการทดลอง 
 

4.1 ผลการทดลองในการแกไขปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงกําลังไฟฟาในระบบ

Brazilian 46-Bus 
 จากการทดลองโดยใชโปรแกรมการคํานวณ An Enhanced Differential Evolution 

Algorithm for TEP with Security Constraint Considerationเพ่ือหาคาตางๆไดแกคาการไหลของ

กําลังไฟฟาในสายสงกอนพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงคาการไหลของกําลังไฟฟาในสายสงหลังพิจารณา

เง่ือนไขความมั่นคงคาจํานวนสายสงที่ตองเพิ่มเขาในระบบเดิมและคาการลงทุนในการวางสายภายใต

เง่ือนไขการเปลี่ยนแปลงกําลังการผลิตของเคร่ืองกําเนิดไฟฟาในระบบ Brazilian 46-Bus แสดงตัวอยาง

หนาโปรแกรมดังตอไปนี้  

 

 

รูปที่ 4.1 ตัวอยางหนาตางแสดงผลใน GUI 

 

 โดยทําการทดลองจํานวน 20 รอบ ซ่ึงแตละรอบการคํานวณเกิดจากการรวมคาสายสงที่ตองเพ่ิม

เขาสูระบบในแตละรอบ โดย 1 รอบการคํานวณจะมีทั้งหมด 12 กรณี แลวนําคาที่ดีที่สุดมาแสดงใน    

ตารางผลการทดลอง สรุปไดวาคาที่ดีที่สุดคือรอบที่ 3 ของการคํานวณจากโปรแกรม โดยไดคาการเพ่ิม
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จํานวนสายสงเขาไปในระบบกอนการพิจารณาเง่ือนไขความมั่นคง หรือกรณี Normal แสดงดังตาราง

ตอไปน้ี 

 

ตารางที่ 4.1.1  แสดงคาการเพ่ิมจาํนวนสายสงเขาไปในระบบกอนการพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคง   

           ในรอบที ่3 ของการคํานวณจากโปรแกรม 

เสนทางสายสงกําลงัไฟฟา จํานวนสายสง

ไฟฟาเดมิ (สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาที่

เพ่ิม (สาย) 

ราคาสายสง 

กําลังไฟฟา 

(x103 US$/สาย) จากบสั ไปบัส 

1 2 2 0 7,076 

1 7 1 0 4,349 

2 3 0 2 8,178 

2 4 0 0 5,965 

2 5 2 0 2,581 

3 46 0 1 24,319 

4 5 2 0 4,046 

4 9 1 0 6,217 

4 11 0 0 14,247 

5 6 0 0 8,178 

5 8 1 0 7,480 

5 9 1 0 7,732 

5 11 0 0 6,167 

6 46 0 0 16,005 

7 8 1 0 6,823 

8 13 1 0 8,793 

9 10 0 0 8,178 

9 14 2 0 11,267 

10 46 0 0 10,889 
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ตารางที่ 4.1.1  แสดงคาการเพ่ิมจาํนวนสายสงเขาไปในระบบกอนการพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคง 

           ในรอบที ่3 ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทางสายสงกําลงัไฟฟา จํานวนสายสง

ไฟฟาเดมิ (สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาที่

เพ่ิม (สาย) 

ราคาสายสง 

กําลังไฟฟา 

(x103 US$/สาย) จากบสั ไปบัส 

11 46 0 0 8,178 

12 14 2 0 5,106 

13 18 1 0 11,570 

13 20 1 0 7,126 

14 15 0 0 2,884 

14 18 2 0 9,803 

14 22 1 1 5,712 

14 26 1 1 10,409 

15 16 0 0 8,178 

16 17 1 0 10,505 

16 28 0 0 26,365 

16 32 0 0 36,213 

16 46 1 0 24,319 

17 19 1 0 8,715 

17 32 0 0 27,516 

18 19 1 0 8,178 

18 20 1 0 12,732 

19 21 1 0 32,632 

19 25 0 1 37,748 

19 32 1 0 23,423 

19 46 1 0 26,365 

20 21 1 1 8,178 
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ตารางที่ 4.1.1  แสดงคาการเพ่ิมจาํนวนสายสงเขาไปในระบบกอนการพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคง 

           ในรอบที ่3 ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทางสายสงกําลงัไฟฟา จํานวนสายสง

ไฟฟาเดมิ (สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาที่

เพ่ิม (สาย) 

ราคาสายสง 

กําลังไฟฟา 

(x103 US$/สาย) จากบสั ไปบัส 

20 23 2 0 6,268 

21 25 0 0 21,121 

22 26 1 0 5,409 

23 24 2 0 5,308 

24 25 0 2 8,178 

24 33 1 0 9,399 

24 34 1 0 10,611 

25 32 0 0 37,109 

26 27 2 0 5,662 

26 29 0 0 3,894 

27 29 0 0 6,672 

27 36 1 0 6,167 

27 38 2 0 13,237 

28 30 0 0 8,331 

28 31 0 0 7,819 

28 41 0 0 39,283 

28 43 0 0 46,701 

29 30 0 0 8,178 

31 32 0 0 7,052 

31 41 0 0 32,632 

32 41 0 0 35,957 

32 43 1 0 35,957 



29 

 

ตารางที่ 4.1.1  แสดงคาการเพ่ิมจาํนวนสายสงเขาไปในระบบกอนการพิจารณาเงือ่นไขความมั่นคง 

           ในรอบที ่3 ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทางสายสงกําลงัไฟฟา จํานวนสายสง

ไฟฟาเดมิ (สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาที่

เพ่ิม (สาย) 

ราคาสายสง 

กําลังไฟฟา 

(x103 US$/สาย) จากบสั ไปบัส 

33 34 1 0 8,288 

34 35 2 0 3,591 

35 38 1 0 12,631 

36 37 1 0 7,025 

37 39 1 0 2,329 

37 40 1 0 8,389 

37 42 1 0 13,388 

38 42 3 0 6,116 

39 42 3 0 12,934 

40 41 0 0 8,178 

40 42 1 0 6,268 

40 45 0 0 13,994 

41 43 0 0 17,284 

42 43 1 2 8,178 

42 44 1 0 7,934 

44 45 1 0 11,924 

จํานวนสายทีเ่พิ่มทัง้หมด(สาย) 11   

รวมราคาสายสงไฟฟาที่เพ่ิมเขาไปในระบบทั้งหมด (x103 US$) 135,434 
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จากตารางที่ 4.1.1 เปนการแสดงผลของขอมูลการเพ่ิมจํานวนของสายสงเขาไปในระบบ       

กอนการพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคง พบวาคาของสายสงที่เพ่ิมเขามาในระบบ มีทั้งหมด 11 สาย         

โดยเพ่ิมสายที่   

 2 3n  = 2, 3 46n  = 1, 14 22n  = 1, 14 26n  = 1,   

  19 25n  = 1, 20 21n  = 1, 24 25n  = 2, 42 43n  = 2                                

รวมเปนคาการลงทุนทั้งสิ้นเทากับ 135,434x103 US$ 

 ในลําดับตอไปเปนการแสดงผลของจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดที่เพ่ิมเขาไปในระบบของ

กรณีหลังพิจารณาเง่ือนไขความมั่นคงของระบบคือ กรณีหลังจากมีการตัดเคร่ืองกําเนิดไฟฟาออกจาก

ระบบตามบัสเคร่ืองกําเนิดไฟฟาตางๆ คร้ังละ 1 เคร่ือง โดยแสดงผลแยกเปนแตละกรณีของการทดลอง 

ซ่ึงเปนคากอนการรวบรวมจํานวนสายสงที่เขามาในระบบ เพ่ือที่จะนําไปคํานวณหาคาการลงทุน         

โดยพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงคิดเปน 100% ของระบบ โดยแสดงคาที่ไดจากการคํานวณของโปรแกรม      

ดังตารางตอไปน้ีตามลําดับ 
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ตารางที่ 4.1.2  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดท่ีเพิ่มเขาไปหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในระบบ Brazilian 46-Bus ในกรณีตางๆ ของรอบท่ี 3          

ของการคํานวณจากโปรแกรม 

เสนทางสาย

สงกําลัง 

ไฟฟา 

จํานวน

สายสง

ไฟฟาเดมิ 

(สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาท่ีเพ่ิม (สาย) หลังจากการตัดเคร่ืองกําเนดิไฟฟาออกจากระบบ ไป 1 เคร่ือง ในบัสที ่

จาก

บัส 

ไป

บัส 
บัสท่ี 14 บัสท่ี 17 บัสท่ี 19 บัสท่ี 27 บัสที ่28 บัสท่ี 31 บัสท่ี 32 บัสที ่34 บัสท่ี 37 บัสที ่39 บัสที ่46 

1 2 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

1 7 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

2 3 0 2 2 2 2 2 2 2 2 0 0 2 

2 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

2 5 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

3 46 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 1 

4 5 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

4 9 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

4 11 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

5 6 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

5 8 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 
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ตารางที่ 4.1.2  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดท่ีเพิ่มเขาไปหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในระบบ Brazilian 46-Bus ในกรณีตางๆ ของรอบท่ี 3         

ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทาง 

สายสงกําลงั 

ไฟฟา 

จํานวน

สายสง

ไฟฟาเดมิ 

(สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาท่ีเพ่ิม (สาย) หลังจากการตัดเคร่ืองกําเนดิไฟฟาออกจากระบบ ไป 1 เคร่ือง ในบัสที ่

จาก

บัส 

ไป

บัส 
บัสท่ี 14 บัสท่ี 17 บัสท่ี 19 บัสท่ี 27 บัสที ่28 บัสท่ี 31 บัสท่ี 32 บัสที ่34 บัสท่ี 37 บัสที ่39 บัสที ่46 

5 9 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

5 11 0 0 0 0 0 0 0 0 0 3 3 0 

6 46 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

7 8 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

8 13 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

9 10 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

9 14 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

10 46 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

11 46 0 0 0 0 0 0 0 0 0 2 2 0 

12 14 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

13 18 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 
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ตารางที่ 4.1.2  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดท่ีเพิ่มเขาไปหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในระบบ Brazilian 46-Bus ในกรณีตางๆ ของรอบท่ี 3         

ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทาง 

สายสงกําลงั 

ไฟฟา 

จํานวน

สายสง

ไฟฟาเดมิ 

(สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาท่ีเพ่ิม (สาย) หลังจากการตัดเคร่ืองกําเนดิไฟฟาออกจากระบบ ไป 1 เคร่ือง ในบัสที ่

จาก

บัส 

ไป

บัส 
บัสท่ี 14 บัสท่ี 17 บัสท่ี 19 บัสท่ี 27 บัสที ่28 บัสท่ี 31 บัสท่ี 32 บัสที ่34 บัสท่ี 37 บัสที ่39 บัสที ่46 

13 20 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

14 15 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

14 18 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

14 22 1 1 2 1 1 1 2 1 1 2 1 1 

14 26 1 1 0 1 1 1 0 1 1 0 1 1 

15 16 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

16 17 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

16 28 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

16 32 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

16 46 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

17 19 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 
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ตารางที่ 4.1.2  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดท่ีเพิ่มเขาไปหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในระบบ Brazilian 46-Bus ในกรณีตางๆ ของรอบท่ี 3         

ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทาง 

สายสงกําลงั 

ไฟฟา 

จํานวน

สายสง

ไฟฟาเดมิ 

(สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาท่ีเพ่ิม (สาย) หลังจากการตัดเคร่ืองกําเนดิไฟฟาออกจากระบบ ไป 1 เคร่ือง ในบัสที ่

จาก

บัส 

ไป

บัส 
บัสท่ี 14 บัสท่ี 17 บัสท่ี 19 บัสท่ี 27 บัสที ่28 บัสท่ี 31 บัสท่ี 32 บัสที ่34 บัสท่ี 37 บัสที ่39 บัสที ่46 

17 32 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

18 19 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

18 20 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

19 21 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

19 25 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 1 1 

19 32 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

19 46 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

20 21 1 1 1 1 1 1 1 1 1 2 1 2 

20 23 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

21 25 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

22 26 1 0 1 0 0 0 1 0 0 2 0 0 
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ตารางที่ 4.1.2  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดท่ีเพิ่มเขาไปหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในระบบ Brazilian 46-Bus ในกรณีตางๆ ของรอบท่ี 3         

ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทาง 

สายสงกําลงั 

ไฟฟา 

จํานวน

สายสง

ไฟฟาเดมิ 

(สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาท่ีเพ่ิม (สาย) หลังจากการตัดเคร่ืองกําเนดิไฟฟาออกจากระบบ ไป 1 เคร่ือง ในบัสที ่

จาก

บัส 

ไป

บัส 
บัสท่ี 14 บัสที ่17 บัสท่ี 19 บัสท่ี 27 บัสที ่28 บัสท่ี 31 บัสท่ี 32 บัสที ่34 บัสท่ี 37 บัสที ่39 บัสที ่46 

23 24 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

24 25 0 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 

24 33 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

24 34 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

25 32 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 

26 27 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

26 29 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

27 29 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

27 36 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

27 38 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

28 30 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 
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ตารางที่ 4.1.2  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดท่ีเพิ่มเขาไปหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในระบบ Brazilian 46-Bus ในกรณีตางๆ ของรอบท่ี 3         

ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทาง 

สายสงกําลงั 

ไฟฟา 

จํานวน

สายสง

ไฟฟาเดมิ 

(สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาท่ีเพ่ิม (สาย) หลังจากการตัดเคร่ืองกําเนดิไฟฟาออกจากระบบ ไป 1 เคร่ือง ในบัสที ่

จาก

บัส 

ไป

บัส 
บัสท่ี 14 บัสท่ี 17 บัสท่ี 19 บัสท่ี 27 บัสที ่28 บัสท่ี 31 บัสท่ี 32 บัสที ่34 บัสท่ี 37 บัสที ่39 บัสที ่46 

28 31 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

28 41 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

28 43 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

29 30 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

31 32 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

31 41 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

32 41 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

32 43 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

33 34 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

34 35 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

35 38 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 
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ตารางที่ 4.1.2  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดท่ีเพิ่มเขาไปหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในระบบ Brazilian 46-Bus ในกรณีตางๆ ของรอบท่ี 3         

ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทาง 

สายสงกําลงั 

ไฟฟา 

จํานวน

สายสง

ไฟฟาเดมิ 

(สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาท่ีเพ่ิม (สาย) หลังจากการตัดเคร่ืองกําเนดิไฟฟาออกจากระบบ ไป 1 เคร่ือง ในบัสที ่

จาก

บัส 

ไป

บัส 
บัสท่ี 14 บัสท่ี 17 บัสท่ี 19 บัสท่ี 27 บัสที ่28 บัสท่ี 31 บัสท่ี 32 บัสที ่34 บัสท่ี 37 บัสที ่39 บัสที ่46 

36 37 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

37 39 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

37 40 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

37 42 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

38 42 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

39 42 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

40 41 0 0 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0 

40 42 1 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 

40 45 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

41 43 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

42 43 1 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 
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ตารางที่ 4.1.2  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทั้งหมดท่ีเพิ่มเขาไปหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในระบบ Brazilian 46-Bus ในกรณีตางๆ ของรอบท่ี 3         

ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทาง 

สายสงกําลงั 

ไฟฟา 

จํานวน

สายสง

ไฟฟาเดมิ 

(สาย) 

จํานวนสายสงไฟฟาท่ีเพ่ิม (สาย) หลังจากการตัดเคร่ืองกําเนดิไฟฟาออกจากระบบ ไป 1 เคร่ือง ในบัสที ่

จาก

บัส 

ไป

บัส 
บัสท่ี 14 บัสท่ี 17 บัสท่ี 19 บัสท่ี 27 บัสที ่28 บัสท่ี 31 บัสท่ี 32 บัสที ่34 บัสท่ี 37 บัสที ่39 บัสที ่46 

42 44 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

44 45 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 

จํานวนสายท่ีเพ่ิมท้ังหมด

(สาย) 
11 12 14 11 11 12 11 11 16 13 12 

รวมราคาสายสงไฟฟาที่

เพ่ิมเขาไปในระบบ

ท้ังหมด (x103 US$) 

135,434 136,146 158,058 135,434 135,434 136,146 135,434 135,434 143,276 129,616 136,146 
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จากตารางที่ 4.1.2 เปนการแสดงผลของขอมูลการเพ่ิมจํานวนของสายสงเขาไปในระบบ        

ของแตละกรณี พบวาคาของสายสงที่เพ่ิมเขามาในระบบหลังพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคงในบัสที่ 14, 27, 

28, 32 และ 34 มีคาการเพิ่มสายในแตละบัสเทากัน โดยแตละบัสมีคาการเพิ่มสายทั้งหมด 11 สาย     

โดยเพ่ิมสายที่  

 2 3n  = 2,       3 46n  = 1, 14 22n  = 1, 14 26n  = 1,   

  19 25n  = 1, 20 21n  = 1, 24 25n  = 2, 42 43n  = 2                                          

รวมเปนคาการลงทุนทั้งสิ้นเทากับ 135,434x103 US$  

คาของสายที่เพิ่มเขามาในระบบหลังพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคงในบัสที่ 17, 31 และ 46 มีคา

การเพ่ิมสายในแตละบัสเทากัน โดยแตละบัสมีคาการเพ่ิมสายทั้งหมด 12 สาย โดยเพ่ิมสายที่    

 2 3n  = 2, 3 46n  = 1, 14 22n  = 2, 19 25n  = 1,   

  20 21n  = 1, 22 26n  = 1, 24 25n  = 2,  42 43n  = 2                                                                     

รวมเปนคาการลงทุนทั้งสิ้นเทากับ 136,146x103 US$  

คาของสายที่เพิ่มเขามาในระบบหลังพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงในบัสที่ 19  มีทั้งหมด 14 สาย 

โดยเพ่ิมสายที่      

2 3n  = 2,  3 46n  = 1,  14 22n  = 1,  14 26n  = 1,  19 25n  = 1, 

 20 21n  = 1,  24 25n  = 2,  40 41n  = 2,    40 42n  = 1,  42 43n  = 2                       

รวมเปนคาการลงทุนทั้งสิ้นเทากับ 158,058x103 US$  

 คาของสายทีเ่พ่ิมเขามาในระบบหลังพิจารณาเงือ่นไขความม่ันคงในบัสที่ 37 มีทัง้หมด 16 สาย 

โดยเพ่ิมสายที ่    

  5 11n  = 3,  11 46n  = 2,  14 22n  = 2,  20 21n  = 2,    

  22 26n  =2,  24 25n  = 2,  25 32n  = 1,  42 43n  = 2                                

รวมเปนคาการลงทุนทั้งสิ้นเทากับ 143,276x10
3 
US$  
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 คาของสายทีเ่พ่ิมเขามาในระบบหลังพิจารณาเงือ่นไขความม่ันคงในบัสที่ 39 มีทัง้หมด 13 สาย 

โดยเพ่ิมสายที ่     

  5 11n  = 3,  11 46n  = 2,  14 22n  = 1,  14 26n  = 1,    

  19 25n  = 1,  20 21n  = 1,  24 25n  = 2,  42 43n  = 2                                             

รวมเปนคาการลงทุนทั้งสิ้นเทากับ 129,616x10
3 
US$ 

 ซ่ึงคาการเพ่ิมสายในกรณีตางๆ ที่กลาวมาในขางตนน้ี จะทําการรวบรวมคาการเพิ่มสายสง     

และนํามาคํานวณคาการลงทุนในการพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงคิดเปน 100% ของระบบ ไดผลตาม

ตารางตอไปน้ี  

 

ตารางที่ 4.1.3  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทัง้หมดที่เพิม่เขาไปในระบบ Brazilian 46-Bus หลังจาก 

           การพิจารณาเงือ่นไขความม่ันคงในรอบที ่3 ของการคํานวณจากโปรแกรม 

เสนทางสายสงกําลงัไฟฟา จํานวนสายสง

ไฟฟาเดมิ (สาย) 

จํานวนสายสง

ไฟฟาที่เพิ่ม 

(สาย) 

ราคาสายสง 

กําลังไฟฟา 

(x103 US$/สาย) จากบสั ไปบัส 

1 2 2 0 7,076 

1 7 1 0 4,349 

2 3 0 2 8,178 

2 4 0 0 5,965 

2 5 2 0 2,581 

3 46 0 1 24,319 

4 5 2 0 4,046 

4 9 1 0 6,217 

4 11 0 0 14,247 

5 6 0 0 8,178 

5 8 1 0 7,480 

5 9 1 0 7,732 

5 11 0 3 6,167 

6 46 0 0 16,005 
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ตารางที่ 4.1.3  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทัง้หมดที่เพิม่เขาไปในระบบ Brazilian 46-Bus หลังจาก 

           การพิจารณาเงือ่นไขความม่ันคงในรอบที ่3 ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทางสายสงกําลงัไฟฟา จํานวนสายสง

ไฟฟาเดมิ (สาย) 

จํานวนสายสง

ไฟฟาที่เพ่ิม (สาย) 

ราคาสายสง 

กําลังไฟฟา 

(x103 US$/สาย) จากบัส ไปบัส 

7 8 1 0 6,823 

8 13 1 0 8,793 

9 10 0 0 8,178 

9 14 2 0 11,267 

10 46 0 0 10,889 

11 46 0 2 8,178 

12 14 2 0 5,106 

13 18 1 0 11,570 

13 20 1 0 7,126 

14 15 0 0 2,884 

14 18 2 0 9,803 

14 22 1 2 5,712 

14 26 1 1 10,409 

15 16 0 0 8,178 

16 17 1 0 10,505 

16 28 0 0 26,365 

16 32 0 0 36,213 

16 46 1 0 24,319 

17 19 1 0 8,715 

17 32 0 0 27,516 

18 19 1 0 8,178 

18 20 1 0 12,732 

19 21 1 0 32,632 
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ตารางที่ 4.1.3  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทัง้หมดที่เพิม่เขาไปในระบบ Brazilian 46-Bus หลังจาก 

           การพิจารณาเงือ่นไขความม่ันคงในรอบที ่3 ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทางสายสงกําลงัไฟฟา จํานวนสายสง

ไฟฟาเดมิ (สาย) 

จํานวนสายสง

ไฟฟาที่เพ่ิม (สาย) 

ราคาสายสง 

กําลังไฟฟา 

(x103 US$/สาย) จากบัส ไปบัส 

19 25 0 1 37,748 

19 32 1 0 23,423 

19 46 1 0 26,365 

20 21 1 2 8,178 

20 23 2 0 6,268 

21 25 0 0 21,121 

22 26 1 2 5,409 

23 24 2 0 5,308 

24 25 0 2 8,178 

24 33 1 0 9,399 

24 34 1 0 10,611 

25 32 0 1 37,109 

26 27 2 0 5,662 

26 29 0 0 3,894 

27 29 0 0 6,672 

27 36 1 0 6,167 

27 38 2 0 13,237 

28 30 0 0 8,331 

28 31 0 0 7,819 

28 41 0 0 39,283 

28 43 0 0 46,701 

29 30 0 0 8,178 

31 32 0 0 7,052 
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ตารางที่ 4.1.3  แสดงจํานวนสายสงกําลังไฟฟาทัง้หมดที่เพิม่เขาไปในระบบ Brazilian 46-Bus หลังจาก 

           การพิจารณาเงือ่นไขความม่ันคงในรอบที ่3 ของการคํานวณจากโปรแกรม (ตอ) 

เสนทางสายสงกําลงัไฟฟา จํานวนสายสง

ไฟฟาเดมิ (สาย) 

จํานวนสายสง

ไฟฟาที่เพ่ิม (สาย) 

ราคาสายสง 

กําลังไฟฟา 

(x103 US$/สาย) จากบัส ไปบัส 

31 41 0 0 32,632 

32 41 0 0 35,957 

32 43 1 0 35,957 

33 34 1 0 8,288 

34 35 2 0 3,591 

35 38 1 0 12,631 

36 37 1 0 7,025 

37 39 1 0 2,329 

37 40 1 0 8,389 

37 42 1 0 13,388 

38 42 3 0 6,116 

39 42 3 0 12,934 

40 41 0 2 8,178 

40 42 1 1 6,268 

40 45 0 0 13,994 

41 43 0 0 17,284 

42 43 1 2 8,178 

42 44 1 0 7,934 

44 45 1 0 11,924 

จํานวนสายทีเ่พ่ิมทัง้หมด(สาย) 24   

รวมราคาสายสงไฟฟาที่เพ่ิมเขาไปในระบบทั้งหมด (x103 US$) 254,732 

 

 



44 

 

 
 

 จากตารางที ่4.1.1 พบวาระบบ Brazilian 46-Bus จะสามารถอยูในเสถียรภาพที่ดีได โดยยดึจาก

การพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคง  ในการคํานวณดวยวิธีดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึม             

แบบปรับปรุงแลว จะตองเพ่ิมสายสงเขาไปในระบบจํานวนทั้งหมด 24 สาย โดยเพ่ิมสายที่   

 2 3n  = 2, 3 46n  = 1, 5 11n  = 3, 11 46n  = 2, 14 22n  = 2, 

 14 26n  = 1, 19 25n  = 1, 20 21n  = 2, 22 26n  = 2, 24 25n  = 2, 

 25 32n  = 1, 40 41n  = 2, 40 42n  = 1, 42 43n  = 2               

รวมเปนคาการลงทุนทั้งสิ้นเทากับ 254,732x103 US 

 

ตารางที่ 4.1.4  แสดงคาการลงทุนในการขยายระบบขยายสายสงไฟฟาแบบพิจารณาเงือ่นไขความ 

           ม่ันคงของระบบ Brazilian 46-Bus 

คาที่พิจารณา คาการเพ่ิมสายสงไฟฟา 

คาทีด่ีทีส่ดุ(x 103US$) 254,732 

คาทีแ่ยทีส่ดุ(x 103US$) 467,515 

คาเฉลีย่(x 103US$) 378,842 

คาเบีย่งเบนมาตรฐาน(x 103US$) 80,938.10 

คา % ความแตกตางระหวาง 

คาทีด่ีทีส่ดุและคาทีแ่ยที่สดุ 
45.5136 

 

 จากตารางที่ 4.1.4 พบวาคาในการลงทุนที่มีคานอยที่สุดซ่ึงถือวาเปนคาที่ดีที่สุดมีคาเทากับ 

254,732x10
3
US$ คาการลงทุนที่มีคามากที่สุดซ่ึงถือวาเปนคาที่แยที่สุดมีคาเทากับ 467,515x10

3
US$   

มีคาความแตกตางของคาที่ดีที่สุดกับคาที่แยที่สุดเทากับ 212,783x103US$ หรือคิดเปน 54.4864%        

มี ค า เ ฉลี่ ย ในก า รล งทุ น อ ยู ที่  378,842x103US$ แล ะ มี ค าส วน เบี่ ย ง เบ นม าตร ฐ าน เ ท า กั บ            

80,938.10 x10
3
US$ 
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4.2 วิเคราะหผลการทดลอง 

 จากขอมูลในตารางที่ 4.1.1 พบวามีคาการลงทุนเทากับ 254,732x103US$ โดยมีการเพ่ิมสายเขา

มาในระบบทั้งหมด 24 สาย ซึ่งมีคาเฉลี่ยในการลงทุนเทากับ 378,842x103US$ ซึ่งเปนคาที่มีคาสูงกวา

คาที่ดีที่สุดอยูมาก ผลการทดลองมีความแมนยําของคําตอบไมถึง 80% เกิดจากรอบของการทดลอง

โปรแกรมที่มีจํานวนรอบนอยเกินไป และการออกแบบโปรแกรมที่มีความซับซอนในการเก็บรวบรวมคา

ของสายสงที่เพิ่มเขามาในระบบ จึงสงผลใหคาการลงทุนเกิดความคลาดเคลื่อนกันอยูมาก  

 วิธีน้ีมีการพิจารณาเงื่อนไขความมั่นคงของเคร่ืองกําเนิดไฟฟาทุกเคร่ืองในระบบคือในระบบ 

Brazilian 46-Bus จะพิจารณาความม่ันคงของเคร่ืองกําเนิดไฟฟาจํานวนทั้งหมด 11 เคร่ืองในระบบซ่ึงวิธี

น้ีจะมีคาการลงทุนที่สูงและเสถียรภาพในระบบสูงเชนกัน 

 ในสวนของเวลาในการคํานวณจากผลการทดลองคอนขางนาน ทั้งนี้มีผลมาจากระบบปฏิบัติงาน

และระบบประมวลผลของคอมพิวเตอรที่ใชในการรันโปรแกรม 
 



 
 

 
 

บทท่ี 5 

สรุปผลและขอเสนอแนะ 

 

5.1 สรุปผลการทดลอง 
 การทดลองในโครงงานนี้ไดนําวิธีการใชดิฟเฟอรเรนเชียลอิโวลูช่ันอัลกอริธึมแบบปรับปรุงแลว   

มาประยุกตใชออกแบบในการแกปญหาวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟาโดยพิจารณาเงื่อนไขความม่ันคง

ซ่ึงไดนําวิธีการดังกลาวมาทดสอบกับระบบ Brazilian 46-Bus เพ่ือนํามาทดสอบในการแกปญหา       

การวางแผนขยายระบบสายสงแบบพิจารณาเง่ือนไขความม่ันคงของเคร่ืองกําเนิดไฟฟาทั้งหมดในระบบ

ดังกลาวอีกทั้งในโครงงานนี้ยังไดนําวิ ธีแบบสถิตยศาสตร โดยอาศัยวิธีความนาจะเปนมาสุมหา

คาพารามิเตอรที่เหมาะสมของคาคงที่การครอสโอเวอร (CR ) และคาตัวประกอบการมิวเตช่ัน( F )      

โดยไดกําหนดชวงพารามิเตอรคือ F  = [0.4,1] และCR  = [0.8,1] ในการคํานวณจะเลือกใชสมการ    

การมิวเตช่ันแบบที่ 8 ของกระบวนการ DEA เพราะเปนสมการที่มีประสิทธิภาพที่ดีที่สุด  

 สรุปไดวาวิธีการใชดิฟ เฟอร เรนเ ชียลอิ โวลู ช่ันอัลกอริ ธึมแบบปรับปรุงแล วสามารถ              

นํามาประยุกตใชออกแบบในการแกปญหาวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟาโดยพิจารณาเงื่อนไข       

ความมั่นคงไดอยางมีประสิทธิภาพเหมาะแกการนํามาแกปญหาการวางแผนขยายระบบสายสงไฟฟา 

ถึงแมคาที่ไดออกมามีคาการลงทุนทีสู่งแตก็สงผลใหเสถียรภาพของระบบมีความเสถียรภาพสูง เกิดความ

ม่ันคงเพ่ิมขึ้นในระบบสายสงอีกดวย 

 

5.2 ขอเสนอแนะ 

 หากมีการพัฒนาโปรแกรมในคร้ังตอไปควรใหโปรแกรมมีความแมนยําในการคํานวณใหถึง 80% 

มีความหลากหลายในระบบของการทดสอบหรือรวมไปถึงอาจจะทําใหผูใชโปรแกรมสามารถออกแบบ

ระบบ และกําหนดคาตางๆ ไดเองเพ่ือที่จะสามารถนําโปรแกรมไปประยุกตใชไดจริงและสามารถคํานวณ 

ในระบบสายสงขนาดที่ใหญขึ้นได 

 หากมีการวิจัยในคร้ังตอไปควรจะเปลี่ยนจากการใชสมการ DC Power Flow ในการคํานวณ

กําลังการไหลไฟฟาในสายสงเปนการใชสมการ AC Power Flow ในการคํานวณกําลังการไหลไฟฟาใน

สายสงแทนเพ่ือที่ผลของการคํานวณของโปรแกรมจะไดใกลเคียงกับการออกแบบระบบจริงไดมากที่สุด 
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ภาคผนวกก 

ขอมลูระบบไฟฟาที่ใชในการทดลอง 

ก1.ระบบไฟฟากําลังของ Brazilian 46-Bus                    

ตารางที ่ก1.1 ระบบไฟฟากําลังของ Brazilian 46-Bus 

Bus No. Bus Type 
Generation (MW)  Load  

Maximum Level (MW)  

1 1 0 0 0 

2 1 0 0 443.1 

3 1 0 0 0 

4 1 0 0 300.7 

5 1 0 0 238 

6 1 0 0 0 

7 1 0 0 0 

8 1 0 0 72.2 

9 1 0 0 0 

10 1 0 0 0 

11 1 0 0 0 

12 1 0 0 511.9 

13 1 0 0 185.8 

14 2 1257 944 0 

15 1 0 0 0 

16 3 2000 1366 0 

17 2 1050 1000 0 

18 1 0 0 0 

19 2 1670 773 0 

20 1 0 0 1091.2 
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ตารางที ่ก1.1 ระบบไฟฟากําลังของ Brazilian 46-Bus (ตอ) 

Bus No. Bus Type 

Generation (MW)  
Load 

 (MW) Maximum Level 

21 1 0 0 0 

22 1 0 0 81.9 

23 1 0 0 458.1 

24 1 0 0 478.2 

25 1 0 0 0 

26 1 0 0 231.9 

27 2 220 54 0 

28 2 800 730 0 

29 1 0 0 0 

30 1 0 0 0 

31 2 700 310 0 

32 2 500 450 0 

33 1 0 0 229.1 

34 2 748 221 0 

35 1 0 0 216 

36 1 0 0 90.1 

37 2 300 212 0 

38 1 0 0 216 

39 2 600 221 0 

40 1 0 0 262.1 

41 1 0 0 0 

42 1 0 0 1607.9 
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ตารางที ่ก1.1 ระบบไฟฟากําลังของ Brazilian 46-Bus (ตอ) 

Bus No. Bus Type 

Generation (MW)  
Load 

 (MW) Maximum Level 

43 1 0 0 0 

44 1 0 0 79.1 

45 1 0 0 86.7 

46 2 700 599 0 

Bus Type = 1 (Load Bus), 2 (Generator Bus), 3 (Slack Bus) 
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ตารางที ่ก1.2 ขอมูลของสายสงสําหรับระบบไฟฟากําลงัขนาดของ Brazilian 46-Bus 

Line No. From-To 
Reactance 

xij (p.u.) 

fij
max  

(MW) 
nij

0 nij
max 

Cost              

(x103 US$)  

1 1-2 0.1065 270 2 4 7076 

2 1-7 0.0616 270 1 4 4349 

3 2-3 0.0125 600 0 4 8178 

4 2-4 0.0882 270 0 4 5965 

5 2-5 0.0324 270 2 4 2581 

6 3-46 0.0203 1800 0 4 24319 

7 4-5 0.0566 270 2 4 4046 

8 4-9 0.0924 270 1 4 6217 

9 4-11 0.2246 240 0 4 14247 

10 5-6 0.0125 600 0 4 8178 

11 5-8 0.1132 270 1 4 7480 

12 5-9 0.1173 270 1 4 7732 

13 5-11 0.0915 270 0 4 6167 

14 6-46 0.0128 2000 0 4 16005 

15 7-8 0.1023 270 1 4 6823 

16 8-13 0.1348 240 1 4 8793 

17 9-10 0.0125 600 0 4 8178 

18 9-14 0.1756 220 2 4 11267 

19 10-46 0.0081 2000 0 4 10889 

20 11-46 0.0125 600 0 4 8178 

21 12-14 0.074 270 2 4 5106 

22 13-18 0.1805 220 1 4 11570 
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ตารางที ่ก1.2 ขอมูลของสายสงสําหรับระบบไฟฟากําลงัขนาดของ Brazilian 46-Bus (ตอ) 

Line No. From-To 
Reactance 

xij (p.u.) 

fij
max  

(MW) 
nij

0 nij
max 

Cost              

(x103 US$)  

23 13-20 0.1073 270 1 4 7126 

24 14-15 0.0374 270 0 4 2884 

25 14-18 0.1514 240 2 4 9803 

26 14-22 0.084 270 1 4 5712 

27 14-26 0.1614 220 1 4 10409 

28 15-16 0.0125 600 0 4 8178 

29 16-17 0.0078 2000 1 4 10505 

30 16-28 0.0222 1800 0 4 26365 

31 16-32 0.0311 1400 0 4 36213 

32 16-46 0.0203 1800 1 4 24319 

33 17-19 0.0061 2000 1 4 8715 

34 17-32 0.0232 1700 0 4 27516 

35 18-19 0.0125 600 1 4 8178 

36 18-20 0.1997 200 1 4 12732 

37 19-21 0.0278 1500 1 4 32632 

38 19-25 0.0325 1400 0 4 37748 

39 19-32 0.0195 1800 1 4 23423 

40 19-46 0.0222 1800 1 4 26365 

41 20-21 0.0125 600 1 4 8178 

42 20-23 0.0932 270 2 4 6268 

43 21-25 0.0174 2000 0 4 21121 

44 22-26 0.079 270 1 4 5409 
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ตารางที ่ก1.2 ขอมูลของสายสงสําหรับระบบไฟฟากําลงัขนาดของ Brazilian 46-Bus (ตอ) 

Line No. From-To 
Reactance 

xij (p.u.) 

fij
max  

(MW) 
nij

0 nij
max 

Cost              

(x103 US$)  

45 23-24 0.0774 270 2 4 5308 

46 24-25 0.0125 600 0 4 8178 

47 24-33 0.1448 240 1 4 9399 

48 24-34 0.1647 220 1 4 10611 

49 25-32 0.0319 1400 0 4 37109 

50 26-27 0.0832 270 2 4 5662 

51 26-29 0.0541 270 0 4 3894 

52 27-29 0.0998 270 0 4 6672 

53 27-36 0.0915 270 1 4 6167 

54 27-38 0.208 200 2 4 13237 

55 28-30 0.0058 2000 0 4 8331 

56 28-31 0.0053 2000 0 4 7819 

57 28-41 0.0339 1300 0 4 39283 

58 28-43 0.0406 1200 0 4 46701 

59 29-30 0.0125 600 0 4 8178 

60 31-32 0.0046 2000 0 4 7052 

61 31-41 0.0278 1500 0 4 32632 

62 32-41 0.0309 1400 0 4 35957 

63 32-43 0.0309 1400 1 4 35957 

64 33-34 0.1265 270 1 4 8288 

65 34-35 0.0491 270 2 4 3591 

66 35-38 0.198 200 1 4 12631 
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ตารางที ่ก1.2 ขอมูลของสายสงสําหรับระบบไฟฟากําลงัขนาดของ Brazilian 46-Bus (ตอ) 

Line No. From-To 
Reactance 

xij (p.u.) 

fij
max  

(MW) 
nij

0 nij
max 

Cost              

(x103 US$)  

67 36-37 0.1057 270 1 4 7025 

68 37-39 0.0283 270 1 4 2329 

69 37-40 0.1281 270 1 4 8389 

70 37-42 0.2105 200 1 4 13388 

71 38-42 0.097 270 3 4 6116 

72 39-42 0.203 200 3 4 12934 

73 40-41 0.0125 600 0 4 8178 

74 40-42 0.0932 270 1 4 6268 

75 40-45 0.2205 180 0 4 13994 

76 41-43 0.0139 2000 0 4 17284 

77 42-43 0.0125 600 1 4 8178 

78 42-44 0.1206 270 1 4 7934 

79 44-45 0.1864 200 1 4 11924 
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รูปที่ ก1. Brazilian 46-BusSystem 
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ภาคผนวกข 

โปรแกรมที่ใชในการทดลอง 
 

function varargout = 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning(varargin) 
% An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning MATLAB code for 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning.fig 
%      An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning, by itself, 
creates a new An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning or 
raises the existing 
%      singleton*. 
% 
%      H = An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning returns 
the handle to a new An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning 
or the handle to 
%      the existing singleton*. 
% 
%      
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning('CALLBACK',hObject,e
ventData,handles,...) calls the local 
%      function named CALLBACK in 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning.M with the given 
input arguments. 
% 
%      
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning('Property','Value',.
..) creates a new An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning or 
raises the 
%      existing singleton*.  Starting from the left, property value 
pairs are 
%      applied to the 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning before 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning_OpeningFcn gets 
called.  An 
%      unrecognized property name or invalid value makes property 
application 
%      stop.  All inputs are passed to 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning_OpeningFcn via 
varargin. 
% 
%      *See An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning Options 
on GUIDE's Tools menu.  Choose 
"An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning allows only one 
%      instance to run (singleton)". 
% 
% See also: GUIDE, GUIDATA, GUIHANDLES 
  
% Edit the above text to modify the response to help 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning 
  
% Last Modified by GUIDE v2.5 04-Jun-2017 22:49:26 
  
% â»Ãá¡ÃÁÊèÇ¹¹Õé¨ÐàÃÕÂ¡ª×èÍ¤ÓÊÑè§µèÒ§ã¹ GUI ËéÒÁ·Ó¡ÒÃá¡éä¢à´ç´¢Ò´ 
% Begin initialization code - DO NOT EDIT 
gui_Singleton = 1; 
gui_State = struct('gui_Name',       mfilename, ... 
                   'gui_Singleton',  gui_Singleton, ... 
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                   'gui_OpeningFcn', 
@An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning_OpeningFcn, ... 
                   'gui_OutputFcn',  
@An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning_OutputFcn, ... 
                   'gui_LayoutFcn',  [] , ... 
                   'gui_Callback',   []); 
if nargin && ischar(varargin{1}) 
    gui_State.gui_Callback = str2func(varargin{1}); 
end 
  
if nargout 
    [varargout{1:nargout}] = gui_mainfcn(gui_State, varargin{:}); 
else 
    gui_mainfcn(gui_State, varargin{:}); 
end 
% End initialization code - DO NOT EDIT 
  
% ÊèÇ¹¡ÒÃãÊèÀÒ¾¾×é¹ËÅÑ§ 
% --- Executes just before 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning is made visible. 
function 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning_OpeningFcn(hObject, 
eventdata, handles, varargin) 
% This function has no output args, see OutputFcn. 
% hObject    handle to figure 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
% varargin   command line arguments to 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning (see VARARGIN) 
  
% Choose default command line output for 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning 
handles.output = hObject; 
% create an axes that spans the whole 
an_enhanced_dea_for_transmission_expansion_planning 
ah = axes('unit', 'normalized', 'position', [0 0 1 1]);  
% import the background image and show it on the axes 
bg = imread('QbQmbeg.jpg'); imagesc(bg); 
% prevent plotting over the background and turn the axis off 
set(ah,'handlevisibility','off','visible','off') 
% making sure the background is behind all the other uicontrols 
uistack(ah, 'bottom'); 
  
% Update handles structure 
guidata(hObject, handles); 
  
% UIWAIT makes An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning wait 
for user response (see UIRESUME) 
% uiwait(handles.figure1); 
  
  
% --- Outputs from this function are returned to the command line. 
function varargout = 
An_Enhanced_DEA_for_Transmission_Expansion_Planning_OutputFcn(hObject, 
eventdata, handles)  
% varargout  cell array for returning output args (see VARARGOUT); 
% hObject    handle to figure 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
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% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Get default command line output from handles structure 
varargout{1} = handles.output; 
  
  
function edit1_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit1 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit1 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit1 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit1_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit1 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit2_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit2 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit2 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit2 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit2_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit2 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
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function edit3_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit3 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit3 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit3 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit3_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit3 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit5_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit5 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit5 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit5 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit5_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit5 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit6_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit6 (see GCBO) 
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% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit6 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit6 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit6_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit6 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit7_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit7 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit7 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit7 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit7_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit7 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit8_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit8 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit8 as text 
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%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit8 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit8_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit8 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit9_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit9 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit9 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit9 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit9_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit9 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit10_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit10 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit10 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit10 as 
a double 
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% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit10_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit10 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
function edit14_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit14 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit14 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit14 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit14_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit14 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit15_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit15 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit15 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit15 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit15_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit15 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
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% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit16_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit16 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit16 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit16 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit16_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit16 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit17_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit17 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit17 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit17 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit17_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit17 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
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    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit18_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit18 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit18 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit18 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit18_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit18 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
  
  
  
function edit19_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit19 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
  
% Hints: get(hObject,'String') returns contents of edit19 as text 
%        str2double(get(hObject,'String')) returns contents of edit19 as 
a double 
  
  
% --- Executes during object creation, after setting all properties. 
function edit19_CreateFcn(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to edit19 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    empty - handles not created until after all CreateFcns 
called 
  
% Hint: edit controls usually have a white background on Windows. 
%       See ISPC and COMPUTER. 
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor'), 
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor')) 
    set(hObject,'BackgroundColor','white'); 
end 
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% --- Executes on button press in pushbutton7. 
function pushbutton7_Callback(hObject, eventdata, handles) 
% hObject    handle to pushbutton7 (see GCBO) 
% eventdata  reserved - to be defined in a future version of MATLAB 
% handles    structure with handles and user data (see GUIDATA) 
VTR = 1.e-50; 
D = 79; 
XVmin = linspace(0,0,D); 
XVmax = linspace(4,4,D); 
y=[]; 
NP = 10*D; 
itermax = 2000; 
Fmin = 0.4; 
Fmax = 1; 
CRmin = 0.8; 
CRmax = 1; 
strategy = 8; 
refresh = 10; 
stime=cputime; 
t1=0.1; 
t2=0.1; 
F=zeros(NP,D); 
CR=zeros(NP,D); 
constp=linspace(0,0,NP); 
constu=linspace(0,0,NP); 
stp=0; 
for i=1:NP 
aaa=Fmin+rand*(Fmax-Fmin); 
F(i,:)=aaa; 
bbb=CRmin+rand*(CRmax-CRmin); 
CR(i,:)=bbb; 
end 
refresh = floor(refresh); 
%-----Initialize population and some arrays---------------------------- 
pop = zeros(NP,D); %initialize pop to gain speed 
%----pop is a matrix of size NPxD. It will be initialized------------- 
%----with random values between the min and max values of the--------- 
%----parameters------------------------------------------------------- 
for i=1:NP 
pop(i,:) = XVmin + rand(1,D).*(XVmax - XVmin); 
end 
popold = zeros(size(pop)); % toggle population 
val = zeros(1,NP); % create and reset the "cost array" 
bestmem = zeros(1,D); % best population member ever 
bestmemit = zeros(1,D); % best population member in iteration % number 
of function evaluations 
constbm =0; 
%------Evaluate the best member after initialization------------------- 
ibest = 1; % start with first population member 
ind_con1=0; ind_con2=0; ind_con3=0; const=0; 
x=pop(ibest,:); 
x=abs(x); 
x=round(x); 
baseMVA=100; 
% bus type Pd Qd Va 
bus=[ 
1 3 0 0 0; 
2 1 443 0 0; 
3 1 0 0 0; 
4 1 300 0 0; 
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5 1 238 0 0; 
6 1 0 0 0; 
7 1 0 0 0; 
8 1 72 0 0; 
9 1 0 0 0; 
10 1 0 0 0; 
11 1 0 0 0; 
12 1 511 0 0; 
13 1 185 0 0; 
14 2 0 0 0; 
15 1 0 0 0; 
16 2 0 0 0; 
17 2 0 0 0; 
18 1 0 0 0; 
19 2 0 0 0; 
20 1 1091 0 0; 
21 1 0 0 0; 
22 1 81 0 0; 
23 1 458 0 0; 
24 1 478 0 0; 
25 1 0 0 0; 
26 1 231 0 0; 
27 2 0 0 0; 
28 2 0 0 0; 
29 1 0 0 0; 
30 1 0 0 0; 
31 2 0 0 0; 
32 2 0 0 0; 
33 1 229 0 0; 
34 2 0 0 0; 
35 1 216 0 0; 
36 1 90 0 0; 
37 2 0 0 0; 
38 1 216 0 0; 
39 2 0 0 0; 
40 1 262 0 0; 
41 1 0 0 0; 
42 1 1607 0 0; 
43 1 0 0 0; 
44 1 79 0 0; 
45 1 86 0 0; 
46 2 0 0 0; ]; 
% bus Pg Qg status 
aload = sum(bus(:,3)); 
gen14=round(rand(1)*1257); 
gen16=round(rand(1)*2000); 
gen17=round(rand(1)*1050); 
gen19=round(rand(1)*1670); 
gen27=round(rand(1)*220); 
gen28=round(rand(1)*800); 
gen31=round(rand(1)*700); 
gen32=round(rand(1)*500); 
gen34=round(rand(1)*748); 
gen37=round(rand(1)*300); 
gen39=round(rand(1)*600); 
gen46=round(rand(1)*700); 
while (aload > 
(gen14+gen16+gen17+gen19+gen27+gen28+gen31+gen32+gen34+gen37+gen39+gen46
)) 
gen14=round(rand(1)*1257); 
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gen16=round(rand(1)*2000); 
gen17=round(rand(1)*1050); 
gen19=round(rand(1)*1670); 
gen27=round(rand(1)*220); 
gen28=round(rand(1)*800); 
gen31=round(rand(1)*700); 
gen32=round(rand(1)*500); 
gen34=round(rand(1)*748); 
gen37=round(rand(1)*300); 
gen39=round(rand(1)*600); 
gen46=round(rand(1)*700); 
end 
gen=[ 
14 944 0 1; 
16 1366 0 1; 
17 1000 0 1; 
19 773 0 1; 
27 54 0 1; 
28 730 0 1; 
31 310 0 1; 
32 450 0 1; 
34 221 0 1; 
37 212 0 1; 
39 221 0 1; 
46 599 0 1;]; 
% from to X angle status pfmax cost R 
branch=[ 
1 2 0.1065 0 2 270 7076 0; 
1 7 0.0616 0 1 270 4349 0; 
2 3 0.0125 0 0 600 8178 0; 
2 4 0.0882 0 0 270 5965 0; 
2 5 0.0324 0 2 270 2581 0; 
3 46 0.0203 0 0 1800 24319 0; 
4 5 0.0566 0 2 270 4046 0; 
4 9 0.0924 0 1 270 6217 0; 
4 11 0.2246 0 0 240 14247 0; 
5 6 0.0125 0 0 600 8187 0; 
5 8 0.1132 0 1 270 7480 0; 
5 9 0.1173 0 1 270 7732 0; 
5 11 0.0915 0 0 270 6167 0; 
6 46 0.0128 0 0 200 16005 0; 
7 8 0.1023 0 1 270 6823 0; 
8 13 0.1348 0 1 240 8793 0; 
9 10 0.0125 0 0 600 8178 0; 
9 14 0.1756 0 2 220 11267 0; 
10 46 0.0081 0 0 2000 10889 0; 
11 46 0.0125 0 0 600 8178 0; 
12 14 0.0740 0 2 270 5106 0; 
13 18 0.1805 0 1 220 11570 0; 
13 20 0.1073 0 1 270 7126 0; 
14 15 0.0374 0 0 270 2884 0; 
14 18 0.1514 0 2 240 9803 0; 
14 22 0.0840 0 1 270 5712 0; 
14 26 0.1614 0 1 220 10409 0; 
15 16 0.0125 0 0 600 8178 0; 
16 17 0.0078 0 1 2000 10505 0; 
16 28 0.0222 0 0 1800 26365 0; 
16 32 0.0311 0 0 1400 36213 0; 
16 46 0.0203 0 1 1800 24319 0; 
17 19 0.0061 0 1 2000 8715 0; 
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17 32 0.0232 0 0 1700 27516 0; 
18 19 0.0125 0 1 600 8178 0; 
18 20 0.1997 0 1 200 12732 0; 
19 21 0.0278 0 1 1500 32632 0; 
19 25 0.0325 0 0 1400 37748 0; 
19 32 0.0195 0 1 1800 23423 0; 
19 46 0.0222 0 1 1800 26365 0; 
20 21 0.0125 0 1 600 8178 0; 
20 23 0.0932 0 2 270 6268 0; 
21 25 0.0174 0 0 2000 21121 0; 
22 26 0.0790 0 1 270 5409 0; 
23 24 0.0774 0 2 270 5308 0; 
24 25 0.0125 0 0 600 8178 0; 
24 33 0.1448 0 1 240 9399 0; 
24 34 0.1647 0 1 220 10611 0; 
25 32 0.0319 0 0 1400 37109 0; 
26 27 0.0832 0 2 270 5662 0; 
26 29 0.0541 0 0 270 3894 0; 
27 29 0.0998 0 0 270 6672 0; 
27 36 0.0915 0 1 270 6167 0; 
27 38 0.2080 0 2 200 13237 0; 
28 30 0.0058 0 0 2000 8331 0; 
28 31 0.0053 0 0 2000 7819 0; 
28 41 0.0339 0 0 1300 39283 0; 
28 43 0.0406 0 0 1200 46701 0; 
29 30 0.0125 0 0 600 8178 0; 
31 32 0.0046 0 0 2000 7052 0; 
31 41 0.0278 0 0 1500 32632 0; 
32 41 0.0309 0 0 1400 35957 0; 
32 43 0.0309 0 1 1400 35957 0; 
33 34 0.1265 0 1 270 8288 0; 
34 35 0.0491 0 2 270 3591 0; 
35 38 0.1980 0 1 270 12631 0; 
36 37 0.1057 0 1 270 7025 0; 
37 39 0.0293 0 1 270 2329 0; 
37 40 0.1281 0 1 270 8389 0; 
37 42 0.2105 0 1 200 13388 0; 
38 42 0.0907 0 3 270 6116 0; 
39 42 0.2030 0 3 200 12934 0; 
40 41 0.0125 0 0 600 8178 0; 
40 42 0.0932 0 1 270 6268 0; 
40 45 0.2205 0 0 180 13994 0; 
41 43 0.0139 0 0 2000 17284 0; 
42 43 0.0125 0 1 600 8178 0; 
42 44 0.1206 0 1 270 7934 0; 
44 45 0.1864 0 1 200 11924 0]; 
[PQ, PV, REF, NONE, BUS_I, BUS_TYPE, PD, QD, VA]=index_bus; 
[F_BUS, T_BUS, BR_X, SHIFT, BR_STATUS, PF_MAX, COST, 
BR_R,PF]=index_branch; 
[GEN_BUS, PG, QG, GEN_STATUS]=index_gen; 
branch(:,BR_STATUS)=branch(:,BR_STATUS)+x'; 
[ref, pv ,pq]=bustype(bus,gen); 
on=find(gen(:,GEN_STATUS)>0); 
gbus=gen(on,GEN_BUS); 
Va0=bus(:,VA)*(pi/180); 
[B,Bf,Pbusinj,Pfinj]=makeB(baseMVA,bus,branch); 
Pbus=real(makeS(baseMVA,bus,gen))-Pbusinj; 
Va=dcpf(B,Pbus,Va0,ref,pv,pq); 
branch(:,PF)=(Bf*Va+Pfinj)*baseMVA; 
bus(:,VA)=Va*(180/pi); 
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Kana= branch(:,BR_STATUS).^(-1); 
Kana(~isfinite(Kana))=0; 
branch(:,BR_R)= Kana.*branch(:,BR_R); 
ind_con1=sum(abs((branch(:,PF)))>(branch(:,BR_STATUS).*branch(:,PF_MAX))
); 
ind_con3=sum(branch(:,BR_STATUS)'>4); 
if ((ind_con1>0) | (ind_con3>0)) 
    const=1; 
end 
newpop=x; 
cost=sum(x'.*branch(:,COST))+1000*sum((branch(:,PF).^2).*branch(:,BR_R))
/10^4; %improtance 
loss=1000*sum((branch(:,PF).^2).*branch(:,BR_R))/10^4; 
val(1) = cost; 
constp(1)=const; 
pop(ibest,:)=newpop; 
bestval = val(1); % best objective function value so far 
gene14=gen14; 
gene16=gen16; 
gene17=gen17; 
gene19=gen19; 
gene27=gen27; 
gene28=gen28; 
gene31=gen31; 
gene32=gen32; 
gene34=gen34; 
gene37=gen37; 
gene39=gen39; 
gene46=gen46; 
losses=loss; 
constbm = const; 
for i=2:NP % check the remaining members 
ind_con1=0; ind_con2=0; ind_con3=0; const=0; 
x=pop(i,:); 
x=abs(x); 
x=round(x); 
baseMVA=100; 
% bus type Pd Qd Va 
bus=[ 
1 3 0 0 0; 
2 1 443 0 0; 
3 1 0 0 0; 
4 1 300 0 0; 
5 1 238 0 0; 
6 1 0 0 0; 
7 1 0 0 0; 
8 1 72 0 0; 
9 1 0 0 0; 
10 1 0 0 0; 
11 1 0 0 0; 
12 1 511 0 0; 
13 1 185 0 0; 
14 2 0 0 0; 
15 1 0 0 0; 
16 2 0 0 0; 
17 2 0 0 0; 
18 1 0 0 0; 
19 2 0 0 0; 
20 1 1091 0 0; 
21 1 0 0 0; 
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22 1 81 0 0; 
23 1 458 0 0; 
24 1 478 0 0; 
25 1 0 0 0; 
26 1 231 0 0; 
27 2 0 0 0; 
28 2 0 0 0; 
29 1 0 0 0; 
30 1 0 0 0; 
31 2 0 0 0; 
32 2 0 0 0; 
33 1 229 0 0; 
34 2 0 0 0; 
35 1 216 0 0; 
36 1 90 0 0; 
37 2 0 0 0; 
38 1 216 0 0; 
39 2 0 0 0; 
40 1 262 0 0; 
41 1 0 0 0; 
42 1 1607 0 0; 
43 1 0 0 0; 
44 1 79 0 0; 
45 1 86 0 0; 
46 2 0 0 0; ]; 
% bus Pg Qg status 
aload = sum(bus(:,3)); 
gen14=round(rand(1)*1257); 
gen16=round(rand(1)*2000); 
gen17=round(rand(1)*1050); 
gen19=round(rand(1)*1670); 
gen27=round(rand(1)*220); 
gen28=round(rand(1)*800); 
gen31=round(rand(1)*700); 
gen32=round(rand(1)*500); 
gen34=round(rand(1)*748); 
gen37=round(rand(1)*300); 
gen39=round(rand(1)*600); 
gen46=round(rand(1)*700); 
while (aload > 
(gen14+gen16+gen17+gen19+gen27+gen28+gen31+gen32+gen34+gen37+gen39+gen46
)) 
gen14=round(rand(1)*1257); 
gen16=round(rand(1)*2000); 
gen17=round(rand(1)*1050); 
gen19=round(rand(1)*1670); 
gen27=round(rand(1)*220); 
gen28=round(rand(1)*800); 
gen31=round(rand(1)*700); 
gen32=round(rand(1)*500); 
gen34=round(rand(1)*748); 
gen37=round(rand(1)*300); 
gen39=round(rand(1)*600); 
gen46=round(rand(1)*700); 
end 
gen=[ 
14 944 0 1; 
16 1366 0 1; 
17 1000 0 1; 
19 773 0 1; 
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27 54 0 1; 
28 730 0 1; 
31 310 0 1; 
32 450 0 1; 
34 221 0 1; 
37 212 0 1; 
39 221 0 1; 
46 599 0 1;]; 
% from to X angle status pfmax cost R 
branch=[ 
1 2 0.1065 0 2 270 7076 0; 
1 7 0.0616 0 1 270 4349 0; 
2 3 0.0125 0 0 600 8178 0; 
2 4 0.0882 0 0 270 5965 0; 
2 5 0.0324 0 2 270 2581 0; 
3 46 0.0203 0 0 1800 24319 0; 
4 5 0.0566 0 2 270 4046 0; 
4 9 0.0924 0 1 270 6217 0; 
4 11 0.2246 0 0 240 14247 0; 
5 6 0.0125 0 0 600 8187 0; 
5 8 0.1132 0 1 270 7480 0; 
5 9 0.1173 0 1 270 7732 0; 
5 11 0.0915 0 0 270 6167 0; 
6 46 0.0128 0 0 200 16005 0; 
7 8 0.1023 0 1 270 6823 0; 
8 13 0.1348 0 1 240 8793 0; 
9 10 0.0125 0 0 600 8178 0; 
9 14 0.1756 0 2 220 11267 0; 
10 46 0.0081 0 0 2000 10889 0; 
11 46 0.0125 0 0 600 8178 0; 
12 14 0.0740 0 2 270 5106 0; 
13 18 0.1805 0 1 220 11570 0; 
13 20 0.1073 0 1 270 7126 0; 
14 15 0.0374 0 0 270 2884 0; 
14 18 0.1514 0 2 240 9803 0; 
14 22 0.0840 0 1 270 5712 0; 
14 26 0.1614 0 1 220 10409 0; 
15 16 0.0125 0 0 600 8178 0; 
16 17 0.0078 0 1 2000 10505 0; 
16 28 0.0222 0 0 1800 26365 0; 
16 32 0.0311 0 0 1400 36213 0; 
16 46 0.0203 0 1 1800 24319 0; 
17 19 0.0061 0 1 2000 8715 0; 
17 32 0.0232 0 0 1700 27516 0; 
18 19 0.0125 0 1 600 8178 0; 
18 20 0.1997 0 1 200 12732 0; 
19 21 0.0278 0 1 1500 32632 0; 
19 25 0.0325 0 0 1400 37748 0; 
19 32 0.0195 0 1 1800 23423 0; 
19 46 0.0222 0 1 1800 26365 0; 
20 21 0.0125 0 1 600 8178 0; 
20 23 0.0932 0 2 270 6268 0; 
21 25 0.0174 0 0 2000 21121 0; 
22 26 0.0790 0 1 270 5409 0; 
23 24 0.0774 0 2 270 5308 0; 
24 25 0.0125 0 0 600 8178 0; 
24 33 0.1448 0 1 240 9399 0; 
24 34 0.1647 0 1 220 10611 0; 
25 32 0.0319 0 0 1400 37109 0; 
26 27 0.0832 0 2 270 5662 0; 
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26 29 0.0541 0 0 270 3894 0; 
27 29 0.0998 0 0 270 6672 0; 
27 36 0.0915 0 1 270 6167 0; 
27 38 0.2080 0 2 200 13237 0; 
28 30 0.0058 0 0 2000 8331 0; 
28 31 0.0053 0 0 2000 7819 0; 
28 41 0.0339 0 0 1300 39283 0; 
28 43 0.0406 0 0 1200 46701 0; 
29 30 0.0125 0 0 600 8178 0; 
31 32 0.0046 0 0 2000 7052 0; 
31 41 0.0278 0 0 1500 32632 0; 
32 41 0.0309 0 0 1400 35957 0; 
32 43 0.0309 0 1 1400 35957 0; 
33 34 0.1265 0 1 270 8288 0; 
34 35 0.0491 0 2 270 3591 0; 
35 38 0.1980 0 1 270 12631 0; 
36 37 0.1057 0 1 270 7025 0; 
37 39 0.0293 0 1 270 2329 0; 
37 40 0.1281 0 1 270 8389 0; 
37 42 0.2105 0 1 200 13388 0; 
38 42 0.0907 0 3 270 6116 0; 
39 42 0.2030 0 3 200 12934 0; 
40 41 0.0125 0 0 600 8178 0; 
40 42 0.0932 0 1 270 6268 0; 
40 45 0.2205 0 0 180 13994 0; 
41 43 0.0139 0 0 2000 17284 0; 
42 43 0.0125 0 1 600 8178 0; 
42 44 0.1206 0 1 270 7934 0; 
44 45 0.1864 0 1 200 11924 0]; 
[PQ, PV, REF, NONE, BUS_I, BUS_TYPE, PD, QD, VA]=index_bus; 
[F_BUS, T_BUS, BR_X, SHIFT, BR_STATUS, PF_MAX, COST, 
BR_R,PF]=index_branch; 
[GEN_BUS, PG, QG, GEN_STATUS]=index_gen; 
branch(:,BR_STATUS)=branch(:,BR_STATUS)+x'; 
[ref, pv ,pq]=bustype(bus,gen); 
on=find(gen(:,GEN_STATUS)>0); 
gbus=gen(on,GEN_BUS); 
Va0=bus(:,VA)*(pi/180); 
[B,Bf,Pbusinj,Pfinj]=makeB(baseMVA,bus,branch); 
Pbus=real(makeS(baseMVA,bus,gen))-Pbusinj; 
Va=dcpf(B,Pbus,Va0,ref,pv,pq); 
branch(:,PF)=(Bf*Va+Pfinj)*baseMVA; 
bus(:,VA)=Va*(180/pi); 
Kana= branch(:,BR_STATUS).^(-1); 
Kana(~isfinite(Kana))=0; 
branch(:,BR_R)= Kana.*branch(:,BR_R); 
ind_con1=sum(abs((branch(:,PF)))>(branch(:,BR_STATUS).*branch(:,PF_MAX))
); 
ind_con3=sum(branch(:,BR_STATUS)'>4); 
if ((ind_con1>0) | (ind_con3>0)) 
    const=1; 
end 
newpop=x; 
cost=sum(x'.*branch(:,COST))+1000*sum((branch(:,PF).^2).*branch(:,BR_R))
/10^4; %improtance 
loss=1000*sum((branch(:,PF).^2).*branch(:,BR_R))/10^4; 
val(i) = cost; 
constp(i)=const; 
pop(i,:)=newpop; 
if ((val(i) < bestval) & (constp(i)==0)) % if member is better 
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ibest = i; % save its location 
gene14=gen14; 
gene16=gen16; 
gene17=gen17; 
gene19=gen19; 
gene27=gen27; 
gene28=gen28; 
gene31=gen31; 
gene32=gen32; 
gene34=gen34; 
gene37=gen37; 
gene39=gen39; 
gene46=gen46; 
losses=loss; 
bestval = val(i); 
constbm = constp(i); 
end 
end 
bestmemit = pop(ibest,:); % best member of current iteration 
bestvalit = bestval; % best value of current iteration 
bestmem = bestmemit; % best member ever 
%------DE-Minimization--------------------------------------------- 
%------popold is the population which has to compete. It is-------- 
%------static through one iteration. pop is the newly-------------- 
%------emerging population.---------------------------------------- 
pm1 = zeros(NP,D); % initialize population matrix 1 
pm2 = zeros(NP,D); % initialize population matrix 2 
pm3 = zeros(NP,D); % initialize population matrix 3 
pm4 = zeros(NP,D); % initialize population matrix 4 
pm5 = zeros(NP,D); % initialize population matrix 5 
bm = zeros(NP,D); % initialize bestmember matrix 
ui = zeros(NP,D); % intermediate population of perturbed vectors 
mui = zeros(NP,D); % mask for intermediate population 
mpo = zeros(NP,D); % mask for old population 
rot = (0:1:NP-1); % rotating index array (size NP) 
rotd= (0:1:D-1); % rotating index array (size D) 
rt = zeros(NP); % another rotating index array 
rtd = zeros(D); % rotating index array for exponential crossover 
a1 = zeros(NP); % index array 
a2 = zeros(NP); % index array 
a3 = zeros(NP); % index array 
a4 = zeros(NP); % index array 
a5 = zeros(NP); % index array 
ind = zeros(4); 
iter = 1; 
while ((iter < itermax) & (stp<=200) | (constbm == 1)) 
popold = pop; % save the old population 
ind = randperm(4); % index pointer array 
a1 = randperm(NP); % shuffle locations of vectors 
rt = rem(rot+ind(1),NP); % rotate indices by ind(1) positions 
a2 = a1(rt+1); % rotate vector locations 
rt = rem(rot+ind(2),NP); 
a3 = a2(rt+1); 
rt = rem(rot+ind(3),NP); 
a4 = a3(rt+1); 
rt = rem(rot+ind(4),NP); 
a5 = a4(rt+1); 
pm1 = popold(a1,:); % shuffled population 1 
pm2 = popold(a2,:); % shuffled population 2 
pm3 = popold(a3,:); % shuffled population 3 
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pm4 = popold(a4,:); % shuffled population 4 
pm5 = popold(a5,:); % shuffled population 5 
for i=1:NP % population filled with the best member 
bm(i,:) = bestmemit; % of the last iteration 
end 
mui = rand(NP,D) < CR; % all random numbers < CR are 1, 0 otherwise 
if (strategy > 5) 
st = strategy-5; % binomial crossover 
else 
st = strategy; % exponential crossover 
mui=sort(mui'); % transpose, collect 1's in each column 
for i=1:NP 
n=floor(rand*D); 
if n > 0 
rtd = rem(rotd+n,D); 
mui(:,i) = mui(rtd+1,i); %rotate column i by n 
end 
end 
mui = mui'; % transpose back 
end 
mpo = mui < 0.5; % inverse mask to mui 
if (st == 1) % DE/best/1 
ui = bm + F.*(pm1 - pm2); % differential variation 
ui = popold.*mpo + ui.*mui; % crossover 
elseif (st == 2) % DE/rand/1 
ui = pm3 + F.*(pm1 - pm2); % differential variation 
ui = popold.*mpo + ui.*mui; % crossover 
elseif (st == 3) % DE/rand-to-best/1 
ui = popold + F.*(bm-popold) + F.*(pm1 - pm2); 
ui = popold.*mpo + ui.*mui; % crossover 
elseif (st == 4) % DE/best/2 
ui = bm + F.*(pm1 - pm2 + pm3 - pm4); % differential variation 
ui = popold.*mpo + ui.*mui; % crossover 
elseif (st == 5) % DE/rand/2 
ui = pm5 + F.*(pm1 - pm2 + pm3 - pm4); % differential variation 
ui = popold.*mpo + ui.*mui; % crossover 
end 
%-----Select which vectors are allowed to enter the new population----- 
for i=1:NP 
ind_con1=0; ind_con2=0; ind_con3=0; const=0; 
x=ui(i,:); 
x=abs(x); 
x=round(x); 
baseMVA=100; 
% bus type Pd Qd Va 
bus=[ 
1 3 0 0 0; 
2 1 443 0 0; 
3 1 0 0 0; 
4 1 300 0 0; 
5 1 238 0 0; 
6 1 0 0 0; 
7 1 0 0 0; 
8 1 72 0 0; 
9 1 0 0 0; 
10 1 0 0 0; 
11 1 0 0 0; 
12 1 511 0 0; 
13 1 185 0 0; 
14 2 0 0 0; 
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15 1 0 0 0; 
16 2 0 0 0; 
17 2 0 0 0; 
18 1 0 0 0; 
19 2 0 0 0; 
20 1 1091 0 0; 
21 1 0 0 0; 
22 1 81 0 0; 
23 1 458 0 0; 
24 1 478 0 0; 
25 1 0 0 0; 
26 1 231 0 0; 
27 2 0 0 0; 
28 2 0 0 0; 
29 1 0 0 0; 
30 1 0 0 0; 
31 2 0 0 0; 
32 2 0 0 0; 
33 1 229 0 0; 
34 2 0 0 0; 
35 1 216 0 0; 
36 1 90 0 0; 
37 2 0 0 0; 
38 1 216 0 0; 
39 2 0 0 0; 
40 1 262 0 0; 
41 1 0 0 0; 
42 1 1607 0 0; 
43 1 0 0 0; 
44 1 79 0 0; 
45 1 86 0 0; 
46 2 0 0 0; ]; 
% bus Pg Qg status 
aload = sum(bus(:,3)); 
gen14=round(rand(1)*1257); 
gen16=round(rand(1)*2000); 
gen17=round(rand(1)*1050); 
gen19=round(rand(1)*1670); 
gen27=round(rand(1)*220); 
gen28=round(rand(1)*800); 
gen31=round(rand(1)*700); 
gen32=round(rand(1)*500); 
gen34=round(rand(1)*748); 
gen37=round(rand(1)*300); 
gen39=round(rand(1)*600); 
gen46=round(rand(1)*700); 
while (aload > 
(gen14+gen16+gen17+gen19+gen27+gen28+gen31+gen32+gen34+gen37+gen39+gen46
)) 
gen14=round(rand(1)*1257); 
gen16=round(rand(1)*2000); 
gen17=round(rand(1)*1050); 
gen19=round(rand(1)*1670); 
gen27=round(rand(1)*220); 
gen28=round(rand(1)*800); 
gen31=round(rand(1)*700); 
gen32=round(rand(1)*500); 
gen34=round(rand(1)*748); 
gen37=round(rand(1)*300); 
gen39=round(rand(1)*600); 
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gen46=round(rand(1)*700); 
end 
gen=[ 
14 944 0 1; 
16 1366 0 1; 
17 1000 0 1; 
19 773 0 1; 
27 54 0 1; 
28 730 0 1; 
31 310 0 1; 
32 450 0 1; 
34 221 0 1; 
37 212 0 1; 
39 221 0 1; 
46 599 0 1;]; 
% from to X angle status pfmax cost R 
branch=[ 
1 2 0.1065 0 2 270 7076 0; 
1 7 0.0616 0 1 270 4349 0; 
2 3 0.0125 0 0 600 8178 0; 
2 4 0.0882 0 0 270 5965 0; 
2 5 0.0324 0 2 270 2581 0; 
3 46 0.0203 0 0 1800 24319 0; 
4 5 0.0566 0 2 270 4046 0; 
4 9 0.0924 0 1 270 6217 0; 
4 11 0.2246 0 0 240 14247 0; 
5 6 0.0125 0 0 600 8187 0; 
5 8 0.1132 0 1 270 7480 0; 
5 9 0.1173 0 1 270 7732 0; 
5 11 0.0915 0 0 270 6167 0; 
6 46 0.0128 0 0 200 16005 0; 
7 8 0.1023 0 1 270 6823 0; 
8 13 0.1348 0 1 240 8793 0; 
9 10 0.0125 0 0 600 8178 0; 
9 14 0.1756 0 2 220 11267 0; 
10 46 0.0081 0 0 2000 10889 0; 
11 46 0.0125 0 0 600 8178 0; 
12 14 0.0740 0 2 270 5106 0; 
13 18 0.1805 0 1 220 11570 0; 
13 20 0.1073 0 1 270 7126 0; 
14 15 0.0374 0 0 270 2884 0; 
14 18 0.1514 0 2 240 9803 0; 
14 22 0.0840 0 1 270 5712 0; 
14 26 0.1614 0 1 220 10409 0; 
15 16 0.0125 0 0 600 8178 0; 
16 17 0.0078 0 1 2000 10505 0; 
16 28 0.0222 0 0 1800 26365 0; 
16 32 0.0311 0 0 1400 36213 0; 
16 46 0.0203 0 1 1800 24319 0; 
17 19 0.0061 0 1 2000 8715 0; 
17 32 0.0232 0 0 1700 27516 0; 
18 19 0.0125 0 1 600 8178 0; 
18 20 0.1997 0 1 200 12732 0; 
19 21 0.0278 0 1 1500 32632 0; 
19 25 0.0325 0 0 1400 37748 0; 
19 32 0.0195 0 1 1800 23423 0; 
19 46 0.0222 0 1 1800 26365 0; 
20 21 0.0125 0 1 600 8178 0; 
20 23 0.0932 0 2 270 6268 0; 
21 25 0.0174 0 0 2000 21121 0; 
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22 26 0.0790 0 1 270 5409 0; 
23 24 0.0774 0 2 270 5308 0; 
24 25 0.0125 0 0 600 8178 0; 
24 33 0.1448 0 1 240 9399 0; 
24 34 0.1647 0 1 220 10611 0; 
25 32 0.0319 0 0 1400 37109 0; 
26 27 0.0832 0 2 270 5662 0; 
26 29 0.0541 0 0 270 3894 0; 
27 29 0.0998 0 0 270 6672 0; 
27 36 0.0915 0 1 270 6167 0; 
27 38 0.2080 0 2 200 13237 0; 
28 30 0.0058 0 0 2000 8331 0; 
28 31 0.0053 0 0 2000 7819 0; 
28 41 0.0339 0 0 1300 39283 0; 
28 43 0.0406 0 0 1200 46701 0; 
29 30 0.0125 0 0 600 8178 0; 
31 32 0.0046 0 0 2000 7052 0; 
31 41 0.0278 0 0 1500 32632 0; 
32 41 0.0309 0 0 1400 35957 0; 
32 43 0.0309 0 1 1400 35957 0; 
33 34 0.1265 0 1 270 8288 0; 
34 35 0.0491 0 2 270 3591 0; 
35 38 0.1980 0 1 270 12631 0; 
36 37 0.1057 0 1 270 7025 0; 
37 39 0.0293 0 1 270 2329 0; 
37 40 0.1281 0 1 270 8389 0; 
37 42 0.2105 0 1 200 13388 0; 
38 42 0.0907 0 3 270 6116 0; 
39 42 0.2030 0 3 200 12934 0; 
40 41 0.0125 0 0 600 8178 0; 
40 42 0.0932 0 1 270 6268 0; 
40 45 0.2205 0 0 180 13994 0; 
41 43 0.0139 0 0 2000 17284 0; 
42 43 0.0125 0 1 600 8178 0; 
42 44 0.1206 0 1 270 7934 0; 
44 45 0.1864 0 1 200 11924 0]; 
[PQ, PV, REF, NONE, BUS_I, BUS_TYPE, PD, QD, VA]=index_bus; 
[F_BUS, T_BUS, BR_X, SHIFT, BR_STATUS, PF_MAX, COST, 
BR_R,PF]=index_branch; 
[GEN_BUS, PG, QG, GEN_STATUS]=index_gen; 
branch(:,BR_STATUS)=branch(:,BR_STATUS)+x'; 
[ref, pv ,pq]=bustype(bus,gen); 
on=find(gen(:,GEN_STATUS)>0); 
gbus=gen(on,GEN_BUS); 
Va0=bus(:,VA)*(pi/180); 
[B,Bf,Pbusinj,Pfinj]=makeB(baseMVA,bus,branch); 
Pbus=real(makeS(baseMVA,bus,gen))-Pbusinj; 
Va=dcpf(B,Pbus,Va0,ref,pv,pq); 
branch(:,PF)=(Bf*Va+Pfinj)*baseMVA; 
bus(:,VA)=Va*(180/pi); 
Kana= branch(:,BR_STATUS).^(-1); 
Kana(~isfinite(Kana))=0; 
branch(:,BR_R)= Kana.*branch(:,BR_R); 
ind_con1=sum(((abs((branch(:,PF)))))>(branch(:,BR_STATUS).*branch(:,PF_M
AX))); 
ind_con3=sum(branch(:,BR_STATUS)'>4); 
if ((ind_con1>0) | (ind_con3>0)) 
    const=1; 
end 
newpop=x; 
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cost=sum(x'.*branch(:,COST))+1000*sum((branch(:,PF).^2).*branch(:,BR_R))
/10^4; %improtance 
loss=1000*sum((branch(:,PF).^2).*branch(:,BR_R))/10^4; 
tempval = cost; % check cost of competitor 
constu(i)=const; 
ui(i,:)=newpop; 
if ((constu(i)<constp(i)) | ((constu(i)==constp(i))&(tempval <=val(i)))) 
% if competitor is better than value in "cost array" 
pop(i,:) = ui(i,:); % replace old vector with new one (for new 
iteration) 
val(i) = tempval; % save value in "cost array" 
constp(i)=constu(i); 
%----we update bestval only in case of success to save time----------- 
if ((tempval < bestval) & (constu(i)==0) ) % if competitor better than 
the best one ever 
bestval = tempval; % new best value 
bestmem = ui(i,:); % new best parameter vector ever 
gene14=gen14; 
gene16=gen16; 
gene17=gen17; 
gene19=gen19; 
gene27=gen27; 
gene28=gen28; 
gene31=gen31; 
gene32=gen32; 
gene34=gen34; 
gene37=gen37; 
gene39=gen39; 
gene46=gen46; 
losses=loss; 
constbm = constu(i); 
end 
end 
end%---end for imember=1:NP 
idxstp=max(abs(bestmem-bestmemit)); 
if idxstp==0 
stp=stp+1; 
else stp=0; 
end 
bestmemit = bestmem; % freeze the best member of this iteration for the 
coming 
% iteration. This is needed for some of the strategies. 
%----Output section---------------------------------------------------- 
if (refresh > 0) 
if (rem(iter,refresh) == 0) 
set(handles.edit1,'string',bestval); 
ga1(:,1)=gen(:,1); 
ga1(1,2)=gene14; 
ga1(2,2)=gene16; 
ga1(3,2)=gene17; 
ga1(4,2)=gene19; 
ga1(5,2)=gene27; 
ga1(6,2)=gene28; 
ga1(7,2)=gene31; 
ga1(8,2)=gene32; 
ga1(9,2)=gene34; 
ga1(10,2)=gene37; 
ga1(11,2)=gene39; 
ga1(12,2)=gene46; 
set(handles.uitable5,'Data',ga1); 
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set(handles.edit14,'string',iter); 
fprintf(1,'Iteration: %d, Best: %f, NP:%d\n',iter,bestval,NP); 
for n=1:D 
fprintf(1,'best(%d) = %f\n',n,bestmem(n)); 
panda(:,1)=branch(:,1); 
panda(:,2)=branch(:,2); 
panda(:,3)=bestmem'; 
set(handles.uitable4,'Data',panda); 
drawnow 
end 
end 
end 
Cost(iter)=bestval; 
iter = iter + 1; 
for i=1:NP 
j1=rand; 
if (j1<t1) 
aaa=Fmin+rand*(Fmax-Fmin); 
F(i,:)=aaa; 
end 
j2=rand; 
if (j2<t2) 
bbb=CRmin+rand*(CRmax-CRmin); 
CR(i,:)=bbb; 
end 
end 
end%---end while ((iter < itermax) ... 
ltime=cputime; 
caltime=ltime-stime 
set(handles.edit15,'string',caltime); 
axes(handles.axes1); 
plot(Cost); 
grid; 
xlabel('Iteration','color','w'); 
ylabel('Investment cost (x10^9 us$)','color','w'); 
 

หมายเหตุ โปรแกรมที่ใชในการทดลองมีตอในแผนซีดี(ทายเลม) 

 

 

 

 

 

 

 



   
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ประวัติยอผูทําโครงงาน 
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ประวัติยอผูทําโครงงาน 

 

 

 
ช่ือช่ือสกุล      นายอัษฎาวุธ  ชะโรจนบวร 

วันเดอืนปเกิด      6 ตลุาคม 2537 

สถานที่เกิด      เขตหวยขวาง  กรุงเทพมหานคร 

สถานทีอ่ยูปจจบุนั    43/459  หมู 8  ต.ราชาเทวะ  อ.บางพล ี

       จ.สมุทรปราการ 10540 

หมายเลขโทรศัพทตดิตอ   094-497-6898        

ประวัติการศึกษา      

  พ.ศ. 2556   มัธยมศึกษาปที ่6 

       จากโรงเรียนเทพศิรินทรรมเกลา 

  พ.ศ. 2560   กําลังศึกษาระดับปริญญาตรี สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 

       คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลยัศรีนครินทรวิโรฒ 

 

 

 

 
 

 

 

  

 

ติดรูปถาย 
ใสชุดครุย 
หนาตรง 

ขนาด 2 นิ้ว 
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ประวัติยอผูทําโครงงาน 

 

 

 
ช่ือช่ือสกุล      นายอารโณว  กลดัสิงห  

วันเดอืนปเกิด      30 มีนาคม 2538 

สถานที่เกิด      เขตจตจุกัร  กรุงเทพมหานคร 

สถานทีอ่ยูปจจบุนั    163  หมู 6  ต.หาดทาเสา  อ.เมือง 

       จ.ชัยนาท17120 

หมายเลขโทรศัพทตดิตอ   083-620-8771        

ประวัติการศึกษา      

  พ.ศ. 2556   มัธยมศึกษาปที ่6 

       จากโรงเรียนชัยนาทพิทยาคม 

  พ.ศ. 2560   กําลังศึกษาระดับปริญญาตรี สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา 

       คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลยัศรีนครินทรวิโรฒ 

 

 
 

 

 
 
 

 

ติดรูปถาย 
ใสชุดครุย 
หนาตรง 

ขนาด 2 นิ้ว 


